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HR28 MK2 PROCEDURI IN CAZ DE URGENTA

Oprire de urgenta
1) Apasati butonul rosu de urgenta pentru a opri toate miscérile utilajului.
2) Eliberati ambele butoane de urgenta pentru a restabili controalele normale.

Recuperare de la Comenzile de baza

Dacé sunt disponibile comenzile normale de control (cel mai rapid timp de recuperare):

1) Comutati la functiile de baza, apasati butonul verde si actionati maneta cu functia dorita.

Tn cazul in care comenzile normale de control nu sunt disponibile:

2) Comutati la functiile de baz4, apasati butonul alb si actionati maneta cu functia dorita.

3) Eliberati maneta sau butonul alb pentru a intrerupe miscarea utilajului.

4) In cazul in care cabina a intrat in contact cu un obiect fix si supraincircarea cabinei a dezactivat utilajul,

deplasati usor utilajul folosind pasul 2. Alarma de suprasarcina si avertizarea vizuala se vor opri odata ce sunt
disponibile functiile normale de control.

5) Tn cazul in care functiile normale de control in continuare nu sunt disponibile, continuati s& apasati butonul alb pentru
a coborf utilajul.

Daca functiile normale de control nu sunt disponibile (Defectiune completa a utilajului):

6) Rotiti cheia la 0 si scoateti cheia.

7) Deschideti paravanul de comanda si introduceti cheia in comutatorul de chei auxiliar pentru coborére.
8) Rotiti cheia Tn sensul acelor de ceasornic si tineti-o in pozitie.

9) Miscati si mentineti maneta de brat, cu functia dorita.

10)  Eliberati cheia sau maneta de brat cu functia dorita pentru a opri miscarea utilajului.

Recuperare de la functiile de control ale cabinei

1) Apésati butonul alb de suspendare situat pe consola cabinei.
Modul de suspendare este doar pentru brate si nu va actiona unitatea.
2) Activati o singura paleta cu functia de control dorita.
(Nota: Functia multipld de brat nu este disponibild in modul de suspendare).

3) In cazul in care cabina a intrat in contact cu un obiect fix si supraincércarea cabinei a dezactivat utilajul,
deplasati usor utilajul folosind pasul 1-2. Alarma de suprasarcind si avertizarea vizuald se vor opri Si
mecanismele normale de control sunt disponibile.

4) Folositi functiile normale de control daca sunt disponibile pentru cel mai rapid timp de recuperare.
Apésati butonul verde sau intrerupatorul pedala si actionati maneta (manetele) cu functia/functiile dorite.
5) In cazul in care functiile normale de control nu sunt disponibile, continuati s& folositi butonul de anulare

pentru a cobori utilajul folosind puterea auxiliara
Sistem de sustinere si prevenire a operatiei involuntare (SiOPS)
Daca butonul alb clipeste (sistemul de sustinere si prevenire a operatiei involuntare SiOPS este activ si cabina este supraincarcata):

1) Urmati procedura descrisa in "Recuperarea de la controlul cabinei” pana cand butonul verde clipeste sau
functionarea normald este restabilita.

Daca butonul verde clipeste (SiOPS este activ):

2) Apésati butonul verde intermitent si folositi comenzile cabinei pentru a manevra utilajul intr-o pozitie sigura.
Pentru resetarea comutatorului cu pedala si a comenzilor normale:

1) Eliberati sarcina din partea din fata a consolei.

2) Asigurati-va ca functiile de control ale cabinei sunt in pozitie neutra si fara obiecte.

3) Eliberati comutatorul cu pedala apoi coborati piciorul pe comutatorul cu pedala pentru a reactiva.

Nota: in cazul in care comutatorul cu pedald nu este resetat in 15 secunde, atunci indicatorul albastru de pe partea
inferioara a cabinei va clipi si un sunet de avertizare va suna pana cand comutatorul cu pedald este resetat asa cum a fost
descris.

Pentru informatii suplimentare despre toate functiile de control, consultati sectiunile 4 si 5.

Instructiunile de coborare de urgentd variaza intre diferite tipuri de platform& mobild de ridicare. Niftylift recomanda
operatorilor, personalului de securitate a amplasamentului si lucratorilor de la sol s& fie instruiti si sa practice aceste
proceduri specifice utilajului.
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1

1.1

Introducere si informatii generale

CUVANT INAINTE

Scopul acestor manuale este de a oferi clientului instructiuni de operare si intretinere de sigurantd
adecvate, esentiale pentru functionarea corecta a utilajului.

Toate informatiile din aceste manuale trebuie sa fie CITITE si pe deplin INTELESE inainte de a face orice
incercare de a folosi utilajul. ACESTE MANUALE SUNT INSTRUMENTE FOARTE IMPORTANTE -
Pastrati-le alaturi de utilaj in orice moment.

Producatorul nu are control direct asupra aplicarii si utilizarii utilajelor, de aceea respectarea
bunelor practici de siguranta este responsabilitatea utilizatorului si a personalului séu de operare.

Toate informatiile din aceste manuale se bazeaza pe utilizarea utilajului in conditii de operare
adecvate. Alterarea si/sau modificarea utilajului sunt strict interzise.

Una dintre cele mai importante fapte de retinut este ca orice echipament este la fel de sigur ca si cei
care il opereaza.

PERICOL, AVERTIZARE, ATENTIE, IMPORTANT, INSTRUCTIUNI $I iN$TIINTARE
In orice loc in care aceste subiecte pot aparea, fie in acest manual sau pe aparat, sunt definite dup& cum

urmeaza:

PERICOL: Daca nu este respectatd corect, existd o mare probabilitate de rénire grava sau deces a
personalului.

AVERTIZARE SAU ATENTIE: Daca nu este respectata corect, exista posibilitatea de ranire grava sau
deces a personalului.

SIMBOLUL ,ALERTA DE SIGURANTA ESTE UTILIZAT PENTRU A ATRAGE
ATENTIA ASUPRA UNOR EVENTUALE PERICOLE CARE POT DUCE LA RANIRI
GRAVE SAU LA DECES, DACA SUNT IGNORATE.

IMPORTANT $I INSTRUCTIUNI: Denumeste procedurile esentiale pentru operarea in sigurantd si
prevenirea deteriorarii sau distrugerii utilajului.

iN$TIIN'[ARE: Indica regulile si/sau procedurile generale de siguranta referitoare la utilaj.

Este responsabilitatea proprietarului/utilizatorului sa@ cunoasca si sa respecte toate regulile,
regulamentele, legile, codurile si orice alte cerinte aplicabile pentru utilizarea in siguranta a acestui
echipament.
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1.2

1.3

Instructiuni de operare & siguranta

SCOP

Aceste instructiuni de operare contin toate informatiile necesare pentru a permite functionarea in siguranta
a oricarui utilaj Niftylift Height Rider 28 ( SP85 in SUA) alimentat cu motorina si cu curent continuu.

Pentru informatii tehnice suplimentare, diagrame de circuit si instructiuni specifice pentru intretinerea care
ar putea fi efectuata de personal specializat, consultati manualul de atelier si piese aferent pentru modelul
dvs. de utilaj de ridicare Niftylift.

INTRODUCEREA SERIEI HEIGHT RIDER AUTO-PROPULSAT (SP)

Va rugam sa retineti c&, la momentul aparitiei, toate informatiile, ilustratiile, detaliile si descrierile continute
aici sunt valabile. Niftylift isi rezerva dreptul de a schimba, modifica sau imbunatati produsele sale fara
obligatii de instalare a acestora pe utilaje fabricate anterior.

Daca, dupé ce cititi acest manual, aveti nevoie de informatii suplimentare, nu ezitati sa ne contactati.

Niftylift Ltd, Chalkdell Drive, Shenley Wood, Milton Keynes MK5 6GF, Marea Britanie
Tel: +44 (0) 1908 223456Fax: +44 (0) 1908 312733

Niftylift Inc, 1525 S. Buncombe Road, Greer, SC 29651 SUA
Tel: +01 864 968 8881Fax: +01 864 968 8836

Nifty Pty Ltd, 11 Kennington Drive, Tomago, NSW 2322, Australia
Tel: +61 (0) 2 4964 9765Fax: +61 (0) 2 4964 9714

Luatd de pe platformd, Niftylift Height Rider 28 (SP85) este o platforma cu brate articulate extrem de
versatila, cu un design unic si simplu. HR28 poate plasa doi barbati si uneltele lor la o inaltime de 28.0m
(91ft 10in) sau o raza de actiune de 18.9m (62ft).

Bratele sunt montate printr-un mecanism de balansare cu 360° pe o baza compacta si ingusta, cu un cerc
de strunjire strans, care asigura o0 manevrabilitate excelenta si eficientd maxima.

Anvelopele cu tractiune ridicata si motoarele electrice puternice ale rotilor ofera performante de neegalat, cu
optiunea de viteza de actionare rapida, cand bratele sunt in pozitia retrasa. Franarea automata si alarmele
sonore activate de un senzor de inclinare ajuta la impiedicarea operatorului de a lucra pe terenuri nesigure,
in timp ce este ridicat.

Un sistem de control digital ofera o miscare ling, fiabila a platformei si o fiabilitate maxima in cele mai dure
medii.

Acest manual de operare este aplicabil pentru urmatoarele utilaje;

Model Sursa de putere
HR28 Hybrid Motorina si Acumulator
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1.4 SPECIFICATII GENERALE

CARACTERISTICA HR28 (SP85)

INALTIMEA MAXIMA — LUCRU 28,00 m
911t 10in

INALTIMEA MAXIMA — PLATFORMA 26.00 m
85ft 4in

RAZA MAXIMA DE ACTIUNE 18.90 m
621t 0in

INALTIMEA MAXIMA — POZITIA RETRASA 272m
8t11in

LATIME MAXIMA 249m
8t 2in

LUNGIME MAXIMA — POZITIA RETRASA

9,3 m/7,3 m (cuscé inchisa)
30ft 5in/23ft11in

CAPACITATEA PLATFORMEI 280 kg
617 Ibs
NUMAR MAXIM DE PERSOANE PE PLATFORMA 3
AMPATAMENT 260 m
8ft6in
RAZA DE INTOARCERE - EXTERIOARA 590 m
19ft4in
ROTIREA TURELEI Continuu
BALANSAREA ARCULUI TURELEI 0.49m
1t 7in
VITEZA DE MISCARE 0-4.5 km/h
0-2.8 mph
DIMENSIUNEA PLATFORMEI 240mx0.90 m
7ft 10inx2ft11in
CONTROALE Digital
PRESIUNEA HIDRAULICA 207 bari (Brate) 315 bari (Conducere)
ANVELOPE Umplut cu spuma
GRAD-CAPACITATE 45%
GREUTATEA MINIMA A VEHICULULUI 14,633 kg
32,260 Ibs
PRESIUNEA MAXIMA LA SOL 0.111 kN/cm?
23177 Ibs/ft2
SARCINA PUNCT 87.8 kN
SURSA DE ALIMENTARE Hibrid - motor pe motorina Kubota D1105, motor electric
Schabmuller TSA200 si baterii AGM 12 bucéti de 6V 395 Ah
NIVEL DE PUTERE SONORA 129dBA
NIVEL DE PRESIUNE SONORA  Comenzila baza 81dBA
Comenzile in cabina 71dBA
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1.5 IDENTIFICARE (PLACUTA UK)

Instructiuni de operare & siguranta

g ' J & 2’ d

RIFTYUFT LTD. AMEE CRIWE, STOMEEBRIDGE
MILT O KEYTES METZ0ER ERGEARND
TELO10E 03458 - FA 01903 312733

e-mail : imoEniftyliftcom

SERLAL Mo
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WEIGHT
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P2 IR SAFE WORKIMG LOAD
bR PLILL

bMWY M D SFEED

b, ALLCWAELE IMGLIMATIOM
b IMU M HYDRAULIG FRESSURE

PR W OLTAGE
AMPS

ELEC. CCTD ISSUE

HYD. GGT D ISSUE

+

PACEES

Placuta acestui producator este atasata pe sasiul de pe fiecare utilaj in momentul fabricarii pe
fiecare Niftylift. Va rugam sa va asigurati ca toate sectiunile au fost stampilate si sunt lizibile.
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1.6 DECLARATIE DE CONFORMITATE CE (Standard)

EC DECLARATION OF CONFORMITY

MANUFACTURER AND PERSON
RESPONSIBLE FOR DOCUMENTATION:

ADDRESS:

MACHINE TYPLE:
MODEL TYPE:
SERIAL NUMBER:

APPROVED BY:

TECHNICAL FILE NUMBER:
APPLICABLE STANDARDS:

NIFTYLIFT LTD

Hokkkok

CHALKDELL DRIVE,
SHENLEY WOOD,
MILTON KEYNES,
MKS5 6GF,
ENGLAND.

MOBILE ELEVATING WORK PLATFORM

Aokkok

fopkok

NIFTYLIFT LTD
CHALKDELL DRIVE,
SHENLEY WOOD,
MILTON KEYNES,
MKS5 6GF,
ENGLAND

okckok

BS EN 280:2013+A1:2015,
BS EN 60204-1:2006+ A1:2009
BS EN ISO 13849-1:2008

We hereby declare that the above mentioned machine conforms with
the requirements of the Machinery Directive, 2006/42/EC and EMC

Directive 2014/30/EU.
SIGNED: ‘,M
NAME: Steven Redding
NOTE:

DATE: sokokok K

POSITION: Development Director

THIS DECLARATION CONFORMS WITH THE REQUIREMENTS OF ANNEX 11-1.A OF THE COUNCIL DIRECTIVE
2006/42/EC ANY MODIFICATIONS TO THE ABOVE MENTIONED MACHINE WILL INVALIDATE THIS DECLARATION,

AND THE MACHINE’S APPROVAL.

N.506

Date 19-09 -2016
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2  Siguranta

2.1 PRECAUTII OBLIGATORII

Cénd folositi Niftylift, siguranta dvs. trebuie s& va preocupe cel mai mult. Pentru a aprecia pe deplin toate
aspectele de functionare a utilajului, trebuie va asigurati ca fiecare operator a CITIT i iNTELES pe deplin
manualul relevant care acopera utilizarea, intretinerea si service al utilajului. Daca exista indoieli cu privire
la punctele abordate in acest manual, contactati-va distribuitorul local sau Niftylift Ltd.

fnainte de a folosi orice Niftylift, inspectati cu atentie utilajul s& vedeti daca exista deteriorare sau deformare
la toate componentele majore. De asemenea, verificati daca sistemele de control au scurgeri hidraulice,
furtunuri deteriorate, defecte ale cablului sau carcase desficute la componentele electrice. In nici un
moment nu trebuie folosit echipament deteriorat sau defect. Corectati toate defectele inainte de a pune
platforma in functiune. Daca aveti indoieli, contactati-va dealerul local sau Niftylift Ltd (consultati coperta
pentru adresa).

PRODUCATORUL NU ARE CONTROL DIRECT ASUPRA APLICATIEI SI UTILIZARII
UTILAJULUL. PRIN URMARE, RESPECTAREA BUNELOR PRACTICI DE
SIGURANTA ESTE RESPONSABILITATEA UTILIZATORULUI SI A PERSONALULUI
SAU DE OPERARE.  NEINTELEGEREA $I NERESPECTAREA TUTUROR
NORMELOR DE SIGURANTA POT DUCE LA RANIRI GRAVE SAU DECES.

211 Doar persoane instruite sunt autorizate sa opereze Niftylift.

2.1.2 Utilizati Tntotdeauna Niftylift in conformitate cu aceste instructiuni de Operare si Siguranta specifice
modelului.

213 inainte de utilizare in fiecare zi, la inceputul fiecrui schimb, Niftylift trebuie sa primeascé o inspectie vizuald

si un test de functionare incluzénd, dar fara a se limita la, controale de functionare si urgenta, dispozitive de
sigurantd, imbracaminte de protectie pentru personal, inclusiv protectie impotriva caderii, scurgeri la
sistemul de aer, hidraulic si de combustibil, cabluri si cablaj, piese desfacute sau care lipsesc, anvelope si
rofi, placi, marcaje de avertizare si de control si Manuale de Operare si Sigurantd, sisteme de protectie si
balustrada si toate celelalte elemente specificate de producétor.

21.4 Orice probleme sau defectiuni care afecteaza siguranta operationala trebuie reparate inainte de utilizarea
platformei, cu privire, in special, la orice componente de siguranta, consultati manualul de piese pentru
numere si detalii ale pieselor.. Daca aveti indoieli, contactati Niftylift Ltd (detalii la pagina 3). Asigurati-va
ca rotile sunt fixate inainte de a efectua orice lucrare de intretinere care implica decuplarea cutiei de
viteze, asa cum este descris in Sectiunea 4.7.3

2.1.5 Asigurati-va intotdeauna ca toate etichetele de avertizare, instructiunile, placile, marcajele de control i
manualele de operare si siguranta sunt intacte si clar lizibile. Daca sunt necesare inlocuiri, contactati-va
distribuitorul local sau Niftylift. Respectati intotdeauna instructiunile de siguranta si de operare.

2.1.6 Nu alterati, modificati , sau dezactivati in niciun fel mecanismele de control, dispozitivele de siguranta,
dispozitivele de blocare sau orice alta parte a utilajului.

2.1.7 Utilizatorul trebuie sa se asigure ca, inainte si in timpul utilizarii, zona de lucru si traseul de transport sunt
ferite de posibile pericole, cum ar fi, dar fara a se limita la, caderi inegale la sol, gauri, denivelari, obstructii,
moloz, obstructii de podea si deasupra capului, conductori de naltd tensiune, vént si vreme, persoane
neautorizate si orice alte conditii posibil periculoase
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2.1.8

2.1.9

2.1.10

2.1.11
2.1.12

2.1.13
2.1.14

2.1.15

2.1.16

Acest utilaj contine mai multe substante periculoase, cum ar fi, dar fara a se limita la: acidul bateriei, uleiul
hidraulic, lubrifiant si ulei de angrenaje.

Carcasele si copertine trebuie sa raména inchise cand utilajul este in functiune. Doar personalul instruit
trebuie sa efectueze intretinerea utilajului, asigurdndu-se in permanenta ca se protejeazd impotriva
pericolelor electrice, termice si mecanice.

Niciodata sa nu depasiti capacitatea maxima a platformei, asa cum este indicat pe etichete si placa de serie
a utilajului.
Utilizati Niftylift-ul doar pe o suprafata fixa si dreapta.

Nu pozitionati niciodata nici o parte din Niftylift in interiorul distantelor minime de apropiere (MAD) faté de
conductoarele electrice de la sol, asa cum sunt enumerate in tabelul de mai jos. (Referinta ISO
18893:2014). (Referinta 1ISO 18893:2014).

Interval de voltaj (kV) MAD distanta minima de apropiere (m)
<0,7 1
>0,71a7 1.2

>71a 50
>50 la 220
>2201a 500
>500 la 750 10
>750 la 1000 13
>1000 la 1250 16

ACEST UTILAJ NU ESTE IZOLAT.

In caz de dubii, contactati autoritatea de conducere local corespunzatoare.

La intrarea in platforma asigurati-vé ca bara de intrare derulantd este inchisa ulterior.

Este obligatorie utilizarea unui harnasament cu corp complet si a unei curele scurte, a unei casti de
protectie si a unei imbracaminte de siguranta corespunzatoare. Fixati harnasamentul in punctele de fixare a
harnasamentului desemnate in cadrul platformei si nu-I indepartati panad nu parasiti platforma in pozitia
retrasa. Retineti: dacd lucrati in apropierea unei ape sau peste ea, trebuie evaluat riscul de ranire prin
cadere sau inecare. Atunci decizia poate fi luata daca este necesar sa purtati un harnasament.

Ramaneti mereu in picioare pe platformd. Nu incercati s& va mariti inaltimea sau sa
ajungeti stand/urcand pe balustradele platformei sau pe orice alt obiect. TINETI-VA
PICIOARELE PE PODEAUA PLATFORMEI. Nu stati jos, nu stati in picioare sau nu
urcati pe balustrada, pe mijlocul sinei sau pe legatura bratului. Este interzisa utilizarea
scandurilor, scarilor sau a oricaror alte dispozitive pe Niftylift pentru a atinge o inaltime
suplimentara.

Nu folositi sistemul orizontal a platformei pentru a creste in mod artificial raza platformei. Nu folositi
niciodatd scanduri sau scari in platforma pentru a obtine acelasi rezultat. Nu folositi niciodata scanduri sau
scari in platforma pentru a obtine acelasi rezultat.
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2.1.17 Nu folositi platforma pentru a ridica obiecte suprapuse sau voluminoase care pot depasi capacitatea
maxima sau transporta obiecte care pot creste incarcarea eoliana pe platforma. (de exemplu, panouri de
anunturi etc.)

2.1.18 Niftylift-ul nu poate fi exploatat dintr-o pozitie pe camioane, remorci, vagoane de célétori, nave plutitoare,
schele sau echipamente similare decat daca cererea este aprobata in scris de Niftylift Ltd in Marea Britanie.

2.1.19 Verificati intotdeauna ca in zona de dedesubt si in jurul platformei sa nu existe personal si obstructii inainte
de coborare sau rasucire. Trebuie s& aveti grija cand iesiti din zona unde ar putea exista trafic de trecere.
Folositi bariere pentru a controla fluxul de trafic sau a impiedica accesul la utilaj.

2.1.20 Sofatul cu miscari periculoase si acrobatiile, pe si in jurul Niftylift, nu sunt permise.

2.1.21 Atunci cand exista si alte echipamente sau vehicule in miscare, trebuie luate masuri speciale pentru a
respecta ordonantele locale sau standardele de sigurantéd stabilite pentru locul de munca. Se vor folosi
avertizari cum ar fi, dar fara a se limita la, steaguri, zone izolate printr-un cordon, avertizoare luminoase si
baricade.

2.1.22 Tnainte si in timpul conducerii, in timp ce platforma este ridicatd, operatorul va mentine o vedere clard
asupra caii de miscare, va mentine o distantd sigura fata de obstacole, moloz, caderi, gauri, depresiuni,
rampe si alte pericole, pentru a asigura o miscare de ridicare sigura. Mentineti o distanta sigura fata de
obstacolele aeriene.

2.1.23 Platforma aeriana nu este echipata sau destinata utilizarii pe o sosea publica.

2.1.24 in toate conditiile de miscare, operatorul va limita viteza de miscare in functie de conditiile suprafetei solului,
de congestie, vizibilitate, panta, locatia personalului si alti factori care provoaca pericole de coliziune sau
ranire a personalului.

2.1.25 Platforma aeriana nu trebuie condusé in ascensiune, pe pante laterale sau rampe care depasesc cele
pentru care platforma aeriana este evaluata de producator.

2.1.26 Va fi responsabilitatea utilizatorului sa determine clasificarea pericolelor unei atmosfere sau locatii
particulare. Platformele aeriene care functioneaza in locuri periculoase trebuie sa fie omologate si adecvate
pentru intrebuintare. (A se vedea ANSI/ NFPA 505, daca este cazul).

2.1.27 Operatorul va raporta imediat supraveghetorului sau orice locatie (mediu) potential periculoasa care devine
evidenta n timpul functionarii.

2.1.28 in cazul in care un operator se confrunté cu vreo defectiune suspectd a Niftylift sau cu vreun pericol sau o
stare potential nesigura legata de capacitatea, utilizarea intentionata sau operarea in conditii de siguranta,
acesta va opri functionarea Niftylift si va solicita informatii suplimentare cu privire la functionarea in conditii
de siguranta, de la conducere sau de la proprietar, dealer sau producator inainte de a continua sa lucreze
cu Niftylift.

2.1.29 Operatorul va raporta imediat superiorului sdu orice probleme sau defectiuni ale Niftylift, care devin
evidente in timpul functionarii. Toate problemele sau defectiunile care afecteaza siguranta functionarii
trebuie reparate inainte de a continua utilizarea.

2.1.30 Bratul si platforma Niftylift nu vor fi utilizate pentru a ridica rotile cu cricul de pe sol.

2.1.31 Niftylift-ul nu va fi utilizat ca o macara.

2.1.32 Niftylift-ul nu trebuie pozitionat impotriva altui obiect pentru a fixa platforma.

2.1.33 Pentru a impiedica franghia, cablurile electrice si furtunurile sa se blocheze in platforma aeriana, trebuie
avut mare grija.
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2.1.34

2.1.35

2.1.36

2.1.37

2.1.38

2.1.39

2.1.40

2.1.41

2.1.42

2.1.43

2.1.44

Bateriile trebuie reincarcate intr-o zona bine ventilata, fara flacari, scantei sau alte pericole (de exemplu, nu
fumati in apropierea masinii), care pot provoca explozii. In timpul procesului de incarcare este produs gaz
cu hidrogen puternic exploziv.

In cazul in care platforma sau ansamblul de ridicare devine prins, incuiat sau in alt mod impiedicat s&
efectueze miscarea normala prin structura adiacenta sau alte obstacole, astfel incat inversarea controlului
nu elibereaza platforma, tot personalul va fi eliminat de pe platforma in conditii de siguranté inainte de a
face incercarile de eliberare a platformei folosind comenzile de la sol.

Cénd utilajul nu este in functiune, strngeti intotdeauna bratele in mod corect. NU
LASATI NICIODATA CHEIA iN UTILAJ, dacé se lasd pentru orice perioada de timp.
Folositi blocaj de roatd daca sta in panta.

Motorul trebuie sa fie oprit atunci cand rezervoarele de combustibil urmeaza sa fie umplute. Alimentarea
trebuie sa se faca intr-o zona bine ventilata, fara flacari, scantei sau orice alt pericol care ar putea cauza
incendiu sau explozie. BENZINA SI MOTORINA SUNT INFLAMABILE.

NU PORNITI NICIODATA NIFTYLIFT DACA SIMTITI MIROS DE BENZINA, PROPAN
LICHID SAU MOTORINA. ACESTI COMBUSTIBILI SUNT EXTREM DE INFLAMABILI.

Operatorul trebuie sa se asigure ca utilajele cu motor sunt utilizate intr-o zona bine ventilata pentru a
reduce riscul de intoxicatii cu monoxid de carbon.

Operatorul va pune in aplicare mijloace furnizate pentru protejarea impotriva utilizarii de catre persoane
neautorizate.

Nu indepartati niciodata nimic care ar putea afecta stabilitatea utilajului, cum ar fi, fara a se limita la, baterii,
huse, motoare, anvelope sau balast.

Operatorul trebuie sa se asigure ca comenzile nu sunt obstructionate (de exemplu, cu instrumente sau
echipamente) si ca accesul liber la oprirea de urgenta este disponibil in orice moment.

Toate persoanele din cabina trebuie sa& ia masuri de precautie adecvate pentru a preveni caderea sau
expulzarea din cabind. De ex. instrumentele de legare la masina sau operator daca este practic si o
evaluare a riscurilor rezultate este acceptabila.

Uleiul hidraulic care scapa sub presiune poate patrunde in piele si poate provoca rani grave. Nu permiteti
uleiului hidraulic sa stropeasca sau sa pulverizeze. Solicitati asistenta medicala imediata in cazul in
care uleiul hidraulic patrunde in piele. Purtati manusi de protectie
rezistente la substante chimice si protectie adecvata a ochilor atunci cand
lucrati cu ulei hidraulic. inléturati presiunea sistemului inainte de a indeparta
conexiunile hidraulice, desfaceti armaturile lent pentru a va asigura ca nu
exista presiune reziduald. Daca este detectatd presiune, lasati-o sa se
elibereze lent inainte de a scoate complet furtunul. Scurgerile de lichid pot
sa nu fie vizibile cu ochiul liber. Folositi 0 bucata de carton pentru a verifica
existenta unor scurgeri, nu va folositi ména. Nu instalati niciodata linii
hidraulice sau componente deteriorate.
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2.1.45

2.2

Instructiuni de operare & siguranta

HR28 MK2 a fost testat intr-o camera de compatibilitate electromagnetica (EMC) acreditata de UKAS si
respecta clauzele relevante din EN61326-3-1: 2008, EN61000-6-2: 2005 si EN55012: 2007 pentru emisii Si
imunitate. Niftylift ofera o optiune de generator pe aceastd masina, dar nu poate controla dispozitivul
conectat la sistem sau variatia rezultatd in amplitudinea zgomotului electric produs la functionarea
generatorului. Prin urmare, Niftylift recomanda ca generatorul s& nu fie utilizat atunci cdnd masina este
amplasata in apropierea vreunui echipament care poate fi sensibil la perturbatiile electromagnetice.

LIMITARI DE MEDIU

Cu exceptia cazului in care se configureaza altfel, utilajul va avea un timp de functionare scurt la
temperaturi extreme, in spatii frigorifice si depozite frig, datoritd performantei reduse a bateriei. Pentru
cablurile si componentele electrice, temperatura trebuie sa se incadreze in intervalul -5 © C pana la 60 ° C.

Utilajul este limitat la temperaturi ridicate datoritd necesitatii de racire pentru motoare si ulei hidraulic.
Temperaturile de racire trebuie sa se incadreze in intervalul -37 ° C pana la 110 ° C (la 50% amestec de
apa si antigel). Temperatura uleiului nu trebuie s& depaseascéd —23 ° C panéla 93 ° C.

Intervalul operational recomandat pentru aceste utilaje este de la -5 ° C la + 30 ° C. Va rugam sa
contactati Niftylift Ltd pentru considerente speciale daca utilajul trebuie sa functioneze in afara
acestor temperaturi.

Nu este recomandatd operarea extinsa in medii prafuite; va fi necesara curatarea frecventa. Trebuie
indepartate toate urmele de praf, murdaria, sarea incrustata, excesul de ulei sau grasimea. Depozitele de
vopsea sau bitum, in special conform legendei sau etichetei, trebuie eliminate.

Toate masinile standard Niftylift sunt evaluate pentru o viteza a vantului de 12,5 m /s, ceea ce echivaleaza
cu 45 km/ora / 28 mile/ora sau forta 6 pe scara Beaufort. Nu trebuie sa se faca nici o incercare de a
actiona un Niftylift impotriva puterii vantului peste aceasta limita si, daca operatorul are indoieli cu privire la
viteza vantului, ar trebui sa inceteze operarea imediat pana se poate stabili ca viteza vantului a scazut la
un nivel sigur.

NU FOLOSITI NIFTYLIFT IN FURTUNI CU DESCARCARI ELECTRICE
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2.3

2.4

ZGOMOT §I VIBRATIE

Nivelurile medii de presiune sonora ponderatd A masurate la pozitile de comanda ale operatorului in
conditii normale de functionare a masinii sunt prezentate in tabelul de mai jos:

Mod de operare si locatie Nivelurile de presiune sonora ponderata A
Brate de la comenzile de pe sol 81 dBA
Brate de la comenzile din cabina 71 dBA

Actionare de la comenzile din cabina (brate stivuite) | 78 dBA

In functionarea normala, nivelul de vibratie la care este supus operatorul nu va depasi o valoare de
acceleratie patratd medie de 2,5 m/s2.

RAPORT DE TESTARE

Toate modelele de utilaje Niftylift sunt supuse unui "test tip” cuprinzator, care examineaza cea mai proasta
combinatie de sarcina maxima admisa (SWL), suprasarcing, grad de deviere (a vantului), inertie si forta de
tractiune pentru a evalua diferitele criterii de stabilitate sigurd. Utilajele autopropulsate sunt, de asemenea,
supuse testelor de frénare si ghidaj la SWL pentru a satisface cerintele suplimentare de stabilitate dinamica.

Fiecare utilaj in parte este apoi supus testelor de suprasarcina statica pe un teren plat cu 150% din SWL,
care depasesc cerintele BS EN280:2013+A1:2015 pentru platformele mobile de ridicare (MEWS) care
functioneaza prin curent. Utilajele autopropulsate sunt, de asemenea, testate la unghiul maxim de lucru plus
0,5° cu o sarcina de incarcare de 125% din SWL. In final, pe toate utilajele, se efectueaza un test functional
cu 110% din SWL.

Toate dispozitivele de sigurantd sunt verificate pentru o functionare corecta, vitezele de functionare sunt
verificate in raport cu cifrele de referinta iar functiile dinamice asigura cé toate fortele de accelerare i
incetinire sunt in limitele acceptabile. Toate defectele observate sunt corectate si inregistrate inainte ca
utilajul s& poata intra in functiune.
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3.1

3.2

Instructiuni de operare & siguranta
Pregatire si Inspectie

DESPACHETARE

Deoarece producatorul nu are control direct asupra transportului sau expedierii vreunui Niftylift, este
responsabilitatea dealerului si/sau a proprietarului si/sau concesionarului sa se asigure ca Niftylift nu a fost
deteriorat in tranzit si c& s-a realizat un Raport Pre-operational de catre un inginer calificat inainte ca
platforma aeriana s fie pusa in functiune.

1) Indepértati toate franghiile, curelele si/sau lanturile utilizate pentru a fixa platforma aeriana in timpul
tranzitului.

2) Asigurati-va ca rampa, docul de incércare sau stivuitorul folosit este capabil sa sprijine sau sa ridice
platforma aeriana.

3) Dacé platforma aeriand urmeazé s fie descarcata, va rugam s& va asigurati ca operatorul a citit si a
inteles pe deplin acest intreg manual. Consultati sectiunea corespunzatoare pentru instructiuni precise
de operare.

**Realizati Raportul Pre-operational (Vezi sectiunea 6.3) inainte de a pune utilajul in functiune.

PREGATIRE PENTRU UTILIZARE

In timp ce s-au depus toate eforturile la fabrica Niftylift pentru a va asigura c& utilajul dvs. ajunge intr-o stare
sigurd si functionala, este necesar sa efectuati o inspectie sistematica inainte de punerea in functiune a
platformei aeriene.

ACEASTA NU ESTE O SOLICITARE, Cl ESTE OBLIGATORIE

Pentru a ajuta utilizatorul in aceastd sarcina, veti gasi anexat un Raport pre-operational, care trebuie
completat la livrarea / primirea utilajului.

Tnainte ca utilizatorul s& realizeze Raportul pre-operational, el trebuie sa fi citit si sa fi inteles pe deplin
intregul continut al Manualului de Operare, Siguranta si intretinere.

AVERTIZARE - NU FOLOSITI UN UTILAJ POTENTIAL DEFECT SAU DEFECTUOS.
CORECTATI S| REPARATI ORICE DEFECTE INAINTE DE A OPERA NIFTYLIFT.

STABILITATEA UTILAJULUI - Utilajul are nevoie de greutatea bateriei pentru
stabilizare. Daca bateriile sau orice alte componente semnificative au fost scoase,
aparatul va fi instabil. Contactati Niftylift, Marea Britanie inainte de indepartarea sau
inlocuirea oricarei componente semnificative.
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3.3 PROGRAMELE DE VERIFICARE A SIGURANTEI PRE-OPERATIONALE

Tnainte de utilizare in fiecare zi la inceputul fiecarui schimb, platformei aeriene i se va face o inspectie
vizuala si un test de functionare, inclusiv, dar fara limitare la urmatoarele: se recomanda ca acestea sa fie
efectuate la intervale regulate asa cum este indicat pe fiecare lista de verificare.

3.3.1 VERIFICARI ZILNICE DE SIGURANTA

o) O

oo
—_— I — = = =

13)
14)

Verificati ca toate etichetele (procedee de transpunere a unor imagini colorate) s fie la locul lor si
lizibile.

Verificati vizual utilajul sa vedeti daca existd componente deteriorate sau desfacute.

Verificati daca bateriile sunt incarcate (consultati sectiunea 4.6 pentru mai multe informatii).

Nota; bateriile motorului pe motorina sunt de asemenea utilizate pentru alimentarea sistemului de
coborare de urgenta.

Verificati nivelul combustibilului (daca este cazul).

Verificati daca copertinele / huse si protectiile sunt in pozitie si securizate.

Verificati daca intrerupatorul de repaus al bratului functioneaza corect.

Verificati daca manetele de control sunt sigure si functioneaza liber.

Verificati daca butoanele de operare si butoanele de oprire de urgenta functioneaza corect.
Verificati functionarea pompei de coborare de urgenta.

Verificati vizual toate furtunurile si fitingurile hidraulice sa vedeti daca existé deterioréri sau scurgeri.
Verificati daca stifturile pivotului platformei si suruburile de atasare sunt sigure.

Verificati daca alarma de inclinare functioneaza corect (pe o panta de 5 grade sau mai mult, alarma
trebuie sa sune si actionarea ar trebui sa fie dezactivata).

Verificati functionarea SiOPS (Consultati sectiunea 4.3.6).

Verificati functionarea sistemului de cantarire .a cabinei.

3.3.2  VERIFICARI SAPTAMANALE DE SIGURANTA

B W NN -
= = —= =

Controlati anvelopele si rotile sa nu fie deteriorate sau uzate.
Verificati daca joystick-urile de manipulare sunt sigure.
Verificati nivelul uleiului hidraulic, ISO Gradul 32 (Standard sau Bio).

Verificati nivelul lichidului de racire a motorului. Atentie, sistemul de récire este sub presiune, deci
permiteti motorului sa se raceasca suficient inainte de a indeparta capacul de umplere.

Verificati filtrul de aer al motorului si curatati sau inlocuiti daca este necesar.

Controlati pistolul furtunului s& vedeti daca exista deteriorari sau piese lipsa.
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3.3.3 VERIFICARI LUNARE DE SIGURANTA

oD O BAWw N -

)
)
)
)
)
)
)

7

Verificati nivelul uleiului de motor (daca este cazul).

Verificati daca sunt fixate piulitele rotilor din fata (cuplu 292ft Ibs / 396Nm).

Verificati daca melcul rotativ este bine fixat si corect in montura. Curatati si re-ungeti
Verificati legatura traseului verigii de tija.

Verificati functionarea si uzura frénelor.

Inspectati rezervorul de combustibil al motorului daca exista avarii sau scurgeri.

Verificati tampoanele de uzura telescopice si bolturile din nylon (daca este cazul).

3.3.4 VERIFICARI BIANUALE DE SIGURANTA

1)

La fiecare sase luni de functionare, cablurile din interiorul bratului telescopic trebuie inspectate in
conformitate cu reglementarile nationale sau locale, de exemplu LOLER (inspectie amanuntita de 6
luni in Marea Britanie) sau reglementérile IPAF. Consultati instructiunile din manualul de inspectie a
cablurilor (M50752).

In cazul in care sunt gasite defectiuni in timpul inspectiei, informatii despre reparatie si inlocuire pot
fi gasite in manualul de inspectie si intretinere a cablurilor de fir (M50490).

La fiecare sase luni efectuati o examinare minutioasa in conformitate cu ,Regulamentul privind
functionarea si ridicarea echipamentelor de ridicare” (LOLER) 1998, Regulamentul (9) (3) (a).

3.3.5 VERIFICARI ANUALE DE SIGURANTA

w N -

)
)
)
)

4

Verificati daca toate pivoturile si suruburile de atasare sunt sigure.
Verificati daca exista fisuri sau zone foarte ruginite pe brate si sasiu.
Schimbati filtrele de ulei hidraulice.

Verificati daca suruburile cu inel cu traversa sunt sigure (cuplu 1991t Ibs. 270Nm).
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3.4 PANCARTE, ETICHETE DE AVERTIZARE & INSTALARE (UK SPEC)
ARTICOL DESCRIERE NUMAR CANTITATE
1 Avertizare de suprasarcind P18848 1
2 "Daca alarma de inclinare se declanseaza” P14868 1
3 IPAF ‘Sunteti instruit?’ P22055 1
4 Sunet de lovire P19961 1
5 Daca E-oprire este dezactivat P14864 2
6 ‘Nu asezati obiecte pe controale’ P21511 1
7 ‘Echipate cu SiOPS’ P22820 2
8 Comenzile pentru cabind P32532 1
9 Avertizare generala P24900 1
10 Instructiuni de operare P14892 2
11 Ridicarea bratului articulat P19442 1
12 Pedala P14884 1
13 Punctul de harnasament P32302 3
14 Avertizare la poarta cabinei P18335 1
15 Nivel de incarcare pentru lucrul in sigurant 280kg P24841 1
16 “Niftylift.com” P14390 1
17 Avertizare de legaturd a cabinei P21404 2
18 Punct de incarcare - 87,8kN P25068 4
19 Puncte de legatura P14958 4
20 Directia de miscare P29066 2
21 Izolator baterie P18600 1
22 Descarcarea bateriei P19850 1
23 Directia manetei P29068 1
24 Presiunea rezervorului - Avertisment P16365 1
25 Ulei Hidraulic P17226 1

Ulei bio de temperatura joasa P23622 1
26 4X4 P14697 2
27 Decuplarea cutiei de viteze P26280 2
28 Placuta de serie - Goala P32187 1
29 Fara pasi P14785 1
30 Motorina P14414 1
31 Recuperare auxiliara P32217 1
32 Butoane de control - baza P32444 1
33 Locatia controalelor de urgentd P31872 1
34 Lista zilnica de verificare a sigurantei P14908 1
35 Manete hidraulice de baz - in interior P32681 1
36 Manetele de baza P32680 1
37 ‘Masina verde’ Mare P22804 1
38 Avertisment de zgomot dB P17124 1
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40 Pericol general de strivire P14782 8
48 Banda de prindere N/A N/A
49 Banda de pericol N/A N/A
51 Inspectia cablurilor de s&rma P30580 1
52 Comutator cheie auxiliara P33216 1
53 Auxiliar P32218 1
54 Punerea cabinei pe nivel - Baza P32730 1
55 Puterea catre cabina - Generator P28228 1
56 Puterea catre cabina - Universal P24787 1
57 Puterea din cabina - 230V P26862 2
58 Puterea din cabina - 110V P26426 2
62 Punct de incarcare 230V P26863 1
63 Punct de incarcare 110V P26424 1
64 Baterii fara intretinere P27750 2
65 ‘Nifty HR28 Hibrid’ P24781 1
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HR28 MK2 Series

SUPPLIED WITH
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3.5 CERINTE DE CUPLU

Calitatea/dimensiunea

Instructiuni de operare & siguranta

Cuplul de strangere in Ibs, ft, (Nm)

boltului
Placat Neplacat

Grad 8.8 10.9 12.9 8.8 10.9 12.9
M6 5(7) 8 (10) 9(12) 6 (8) 8 (11) 10 (13)
M8 13 (17) 18 (25) 22 (29) 14 (19) 20 (27) 23(32)
M10 25 (34) 36 (49) 43 (58) 27 (37) 40 (54) 46 (63)
M 12 43 (58) 63 (85) 73(99) 47 (63) 69 (93) 80 (108)
M 14 68(93)  100(135) 117(158) | 74 (101) 109 (148) 127 (172)
M 16 106 (143) 154 (209) 180 (245) | 115(156) 168(228) 197 (267)
M 20 212(288)  301(408) 352 (477) | 224 (304) 328 (445) 384 (521)
M24 362 (491) 515(698) 602 (816) | 383(519) 561 (760) 656 (889)
PIULITELE ROTILOR 292 ftIbs (396 Nm)

PIULITELE ROTILOR CUTIEIDE VITEZE ~ 99 ftIbs (135 Nm)

SURUBURI CU INEL CU TRACTIUNE 199 ft Ibs (270 Nm)

Aceasta diagrama de cuplu se bazeaza pe urmatoarele ipoteze:
1) Suruburi cu ISO 898-1 " Proprietatile mecanice ale elementelor de fixare din otel carbon si otel aliat"

2) Pentru suruburi "neplacate”, toate clasele:

Suruburi cu cap hexagonal

Surub de otel cu oxid negru cu fir laminat si ulei, fara finisaj pe piulita din otel
Cuplul existent include Nylock (se presupune cifra de cuplu prevalentd minima)
Gauri de degajare medie a ISO 273

Starea de strangere a suruburilor = factor de randament de 75%

3) Pentru suruburi "placate”, toate clasele:

Suruburi cu cap hexagonal

Filet exterior din otel placat cu zinc (laminat sau taiat) fara finisaj pe firul intern din otel
Cuplul existent include Nylock (se presupune cifra de cuplu prevalenta minima)

Gauri de degajare medie a ISO 273

Starea de strangere a suruburilor = factor de randament de 75%

Cifrele citate in Nm au fost calculate in Nm si apoi rotunjite la cel mai apropiat numar intreg. Cifrele citate in Ib-ft au
fost calculate in Nm, convertite folosind un factor de 0,737561 si apoi rotuniite.

Romans/R0O — 10/18
Instruct iuni originale



ST Dispozitiv de ridicare a sarcinilor/Seria SP

Instructiuni de operare & siguranta

4

4.1
411

Operare
COMPONENTELE CIRCUITULUI DE CONTROL

COMENZILE DE LA SOL

CONTROLER LOGIC PROGRAMABIL (PLC): - Sistemul de Comunicatii prin Linii de Tensiune (PLC) se
afla in spatele statiei - - de control la sol. Scopul séu este sa primeasca semnale din toate zonele de
comanda, sa proceseze instructiunile si starea utilajului, si s& opereze functiile relevante ale utilajului.

De asemenea, in timpul functionarii masinii, Master PLC primeste constant semnale de la PLC-ulPlatformei
(vezi Sectiunea 4.1.2) pentru a monitoriza functiile critice de siguranta. Daca dintr-un motiv, oricare din
aceste functii a devenit inactiva, Master PLC va dezactiva imediat masina.

UNITATEA DE AFISARE LA SOL: - Montaté pe statia de control la sol, acest ecran primeste semnale de
la PLC pentru a oferi operatorului o indicatie de avertizare pentru o serie de functii. Consultati Sectiunea
4.3.2 pentru detalii suplimentare.

SENZOR DE MISCARE VERTICALA: Instalat pe suprastructura din spatele copertinei controlului la sol,
senzorul de inclinare monitorizeaza inclinarea sasiului utilajului. Atunci cand platforma este in functiune
(adica bratele sunt ridicate), daca inclinarea depaseste limita prestabilitd, aceasta va dezactiva toate
functiile de actionare, va suna alarma si va afisa un simbol de avertizare pe ecran. Pentru a recupera
utilajul, functionarea bratului nu este afectata, permitand operatorului sa restaureze actiunea prin coborarea
bratelor in pozitia retrasa. Apoi este posibil s& va deplasati inapoi la nivelul solului, restabilind complet
functionarea utilajului.

SEMNAL AUDITIV §I VIZUAL PRIN METODA DE TRANSMITERE MULTI-TON: - Niftylift va avertiza
personalul ca utilajul urmeaza sa se deplaseze atunci cand este apasat butonul verde de pornire sau
comutatorul cu pedald. Setarea implicita a utilajului este sa emita un semnal sonor la locatia de control a
bazei si s& lumineze un semnal luminos montat pe partea de sus a contragreutdtii. Cu toate acestea,
utilajul poate fi configurat s& selecteze fie semnalul sonor sau semnalul luminos, daca, conditile locului
impun ca utilajul sa se comporte diferit (de ex, doar semnalul luminos, atunci cand este utilizat noaptea intr-
0 zona rezidentiald). Este obligatoriu ca un dispozitiv de alerta sa functioneze, si nu este posibil sa opriti
sau nu este permis sa dezactivati atat semnalul sonor, cat si cel luminos.

In cazul in care apare o situatie critica privitoare la siguranta (Consultati Sectiunea 4.3.3), semnalul sonor
va emite un sunet "ricoseu” pentru a alerta utilizatorul si personalul din apropiere. Aceasta avertizare apare
chiar daca setarea sunetului de miscare a fost dezactivata.

CLAXON: - Situat in partea laterala a casetei de control de la sol se afla un claxon, care este folosit ca
alertd manuala, prin apasarea butonului de "claxon” de pe panoul de comanda al platformei.

COMUTATOR DE ANULARE: - Montat sub suprastructura, acest comutator limiteaza viteza de actionare la
0 viteza joasa prestabilita atunci cand masina a fost rotita din pozitia de inactivitate.

COMUTATORUL BRATELOR: Montat pe aparatul de legatura si actionat prin ridicarea bratelor de legatura
cu bratul superior, acest comutator controleaza atat functionarea senzorului de inclinare cét si functia de
control al vitezei. Cu bratele in pozitia retrasa, senzorul de inclinare este ocolit, permitand utilajului sa
negocieze pantele care depasesc unghiul de lucru ridicat admis, fard a izola functia de deplasare. In acelasi
timp, este posibila deplasarea cu viteza mare (ilustrata printr-o pictograma Hare). Cand bratele sunt ridicate
Senzorul de miscare verticala este activat si numai conducerea cu viteza mica este permisa. Aceste functii
de control sunt de o importantd primordiald pentru siguranta utilajului si a operatorului; in nici un caz,
aceasta functie nu trebuie izolata sau ocolita.
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4.1.2

413

Instructiuni de operare & siguranta

COMUTATORUL TELESCOPIC AL BRATULUI: - Montat in interiorul bratului telescopic, acest comutator
controleaza operarea functiei senzorului de miscare verticala si a controlului vitezei, asa cum este descris in
paragraful anterior.

PLATFORMA

UNITATEA DE AFISARE CABINA: - Montat in statia de control a platformei, acest ecran primeste semnale
de la PLC s& emitd o indicatie de avertizare catre operator pentru o serie de functii. Consultati Sectiunea
4.3.2pentru detalii suplimentare.

CONSOLA DE DETECTARE A SARCINII (SiOPS™): - Acest utilaj incorporeaza o consold de detectare a
sarcinii care simte daca operatorul a fost impins sau a cazut pe consola. Daca sarcina aplicata pe partea
din fata a consolei este mai mare decét cantitatea prestabilitd, comutatorul cu pedala va fi dezactivat pentru
a creste siguranta operatorului si a reduce posibilitatea functionarii involuntare a controalelor cabinei.
Pentru informatii suplimentare, consultati Sectiunea 4.3.6.

SISTEM DE DETECTARE A SARCINII: - Aceasta masina incorporeaza un sistem de detectare a incarcarii
care detecteaza daca sarcina aplicata in cabind este mai mare decét cantitatea prestabilita, se va emite o
alarma si se va da o indicatie clara a supraincarcarii vizuale la fiecare pozitie de operare. Sistemul nu se va
reseta pana nu va fi eliminata suprasarcina intr-o maniera sigura. Pentru informatii suplimentare, consultati
Sectiunea 4.5.

SIGURANTE
Tava de alimentare Sasiul
35A Intrerupatorul circuitului in interiorul cutiei ABS 3A intrerupatorul circuitului in interiorul cutiei

15A Intrerupatorul circuitului in interiorul cutiei ABS

10A Intrerupatorul circuitului in interiorul cutiei ABS

Statie de control la sol Statie de control pe platforma
Sigurante 2 x 225A 2 x 2A sigurante de tip lama in spatele panoului de comanda
Sigurante 1 x 125A 2 x 15A sigurante de tip lama in spatele panoului de comanda

3 x 15A sigurante de tip lama in spatele panoului de comanda la sol
2 x 10A sigurante de tip lama in spatele panoului de comanda la sol
3 x 5A sigurante de tip lama in spatele panoului de comanda la sol

2 x 2A sigurante de tip lama in spatele panoului de comanda la sol
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Instructiuni de operare & siguranta

4.2
4.2.1

OPERATIUNEA DE CONTROL LA SOL

FUNCTII DE CONTROL LA SOL

1 Oprire in caz de urgenta

Apésati pentru a opri functionarea

Résuciti pentru a activa functionarea

2 Buton verde de pornire

Apasati si mentineti apasat pentru a porni

Eliberati-| pentru a opri functionarea

3 Selector de baza/platforma

In sensul acelor de ceasornic pentru platforma, centru pentru bazi, 0 pentru toate

intreruperile

4 Aprindere motor/start/stop

Sens invers acelor de ceasornic pentru aprindere, in sensul acelor de ceasornic pentru

Start/Stop motor

5 Ecran de afisare

Vezi sectiunea 4.3.24.3.2

6 Lampa de stare

Intermitent rosu: Indica o problema critica de siguranta. Consultati imediat ecranul

de afisaj.

7 Buton alb de anulare

Apasati si mentineti apasat pentru a activa functiile bratelor in cazul pierderii functionarii

normale
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Instructiuni de operare & siguranta

Manetele de baza

- 1 ” N B £
B A B
1 2 3 a 5 6 7

1 Opereaza nivelarea platformei Tnainte pentru sus Tnapoi pentru jos

2 Opereaza bratul articulat Sus pentru sus Jos pentru jos

3 Opereaza pentru telescop Sus pentru afara Jos pentru induntru
4 Opereaza bratele de legatura Sus pentru sus Jos pentru jos

5 Opereaza bratul superior Sus pentru sus Jos pentru jos

6 Opereaza Rasucire/Balansare Sus pentru dreapta Jos pentru stanga

7 Opereaza pe roata din fata Tnainte pentru dreapta Tnapoi pentru stanga

4.2.2 OPERARE

TOATE MODELELE

Inainte de operarea oricarei functii, verificati mai jos, deasupra si in jurul platformei, sa nu existe
obstacole sau pericole.

2) Asigurati-va ca toate butoanele rosii de oprire de urgenta sunt oprite.

3) Rotiti intrerupatorul cheii de la statia de control la sol (o singura rotire in sensul acelor de ceasornic).

4) Pentru functionarea cu baterie, mergeti la pasul 8).

5) Pentru functionarea cu Motorina, mergeti la pasul 6).

HIBRID

6) MOTOR LA RECE. - rotiti selectorul pe motorina Aprindere / Start in pozitia Aprindere (in sensul
acelor de ceasornic). Aceasta activeaza un sistem de preincalzire cu bujie incinsa Tineti timp de 5-
10 secunde, apoi rotiti cheia in pozitia Start (complet in sensul acelor de ceasornic) si motorul va
porni

7) MOTORUL LA CALD: - rotiti selectorul pe Motorina Aprindere / Start in pozitia Start (in sensul

acelor de ceasornic) si motorul va porni.

Nota: Cu exceptia cazului in care motorul pe motorina functioneaza, HR28 Hibrid va fi automat implicit pe
sursa de energie electrica (baterie).

Romans/R0O — 10/18
Instruct iuni originale



ST Dispozitiv de ridicare a sarcinilor/Seria SP

Instructiuni de operare & siguranta

TOATE MODELELE

8)  Apasati si mentineti apasat butonul verde de alimentare pe panoul de control al bazei.

9) Selectati o functie si actionati maneta de control corespunzétoare in conformitate cu manualul de
utilizare si de siguranta al producétorilor. (Consultati Sectiunea 4.2.1) (Refer to Section 4.2.1)

10)  Pentru a reda controlul catre platforma, rotiti butonul de control al bazei in pozitia de Platforma
(complet in sensul acelor de ceasornic).

11)  Atunci cand nu este in uz, intoarceti utilajul in pozitia retrasd. Nota: coborati complet mai intéi
bratele de legatura (Maneta 4) urmat de bratul superior (Maneta 5) pentru o operare lind. Rotiti
butonul de control al bazei in sensul contrar al ceasornicului catre pozitia OPRIT, scoateti cheia i
blocati rotile.

PROCEDURI DE URGENTA

1) Apasati butonul rosu de urgenta pentru a opri toate miscérile masinii
2) Eliberati ambele opriri de urgenta pentru a reveni la comenzile normale.

In cazul in care comenzile se defecteaza, suprasarcina cabinei este activatad datoritd contactului cu un
obiect fix sau operatorul cabinei este in incapacitate, bratele pot fi manevrate din locatia de baza, asa cum
este descris mai jos:

In cazul in care mecanismele normale de control sunt disponibile (cel mai rapid timp de recuperare):
1) Rotiti intrerupatorul cheii la sol, apasati butonul verde si actionati maneta sau functiile dorite.
Daca este activata supraincarcarea sau daca sursa de alimentare principald este epuizata:

2)  Rotiti intrerupatorul cheii de la sol, apasati butonul alb si actionati maneta sau functiile dorite.

3) Daca recuperarea utilajului din cauza suprasarcinii cabinei a dezactivat utilajul din cauza unui
contact cu un obiect fix, atunci miscarea usoara a utilajului folosind pasul 2 ar trebui s fie suficienta
pentru a reactiva functionarea normala. Alarma de suprasarcina a cabinei si avertizarea vizuala vor
inceta odata ce mecanismele normale de control sunt disponibile.

4) in cazul in care mecanismele normale de control sunt in continuare indisponibile, continuati s&
apasati butonul alb pentru a cobori manual utilajul.

In cazul in care mecanismele normale de control sunt indisponibile (defectiune completd a utilajului):
5)  Rotiti comutatorul la 0 si scoateti cheia

6)  Deschideti paravanul de comanda si introduceti cheia in comutatorul de chei auxiliar pentru
coborére.

7) Rotiti tasta Tn sensul acelor de ceasornic si tineti-o in pozitie.
8) Deplasati si mentineti apasat maneta dorita a bratului in directia dorita.

9)  Eliberati cheia sau maneta de brat cu functia dorita pentru a opri miscarea utilajului.
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Instructiuni de operare & siguranta

4.3 OPERATIUNEA DE CONTROL AL PLATFORMEI
4.3.1 FUNCTIILE DE CONTROL ALE PLATFORMEI

Comenzile platformei sunt concepute pentru a preveni functionarea necorespunzatoare a masinii, iar
utilizatorul trebuie sa cunoasca urmatoarele caracteristici de siguranta.

1) Pauza comutatorului cu pedald — Daca este apasat comutatorul cu pedala sau butonul verde, dar
nu este activata nici o functie in decurs de 15 secunde, utilajul nu va functiona péna céand
comutatorul cu pedala sau butonul verde nu este eliberate si apoi re-apasate.

2)  Verificare neutra a controalelor — Dacé o paleta de control a bratului sau joystickul de actionare
este mutat din pozitia sa neutra inainte ca butonul verde sau comutatorul cu pedala sa fie apasat,
acea functie nu va fi disponibila pana cand controlul nu va reveni la pozitia sa neutré si este luatd o
actiune deliberatd pentru a muta functia dupa ce butonul verde sau comutatorul cu pedala este

apasat.

3) Avertizarea de repaus a declansarii joystickului — Daca se apasa declansatorul joystickului, dar
utilajul nu este condus timp de 10 secunde, atunci utilajul va avertiza ca declansatorul a fost retinut.

1 lluminare motor/start/stop

Mentinere contrar acelor de | In sensul acelor de ceasomic pentru

ceasornic pentru aprindere start/stop motor
2 Selectorul de vitezd ~ Actionarea bratelor | Sténga - Viteza | Centru - Viteza ll Dreapta - Viteza Ill
Migcare Testoasa Off-road lepure
3 Rotirea platformei Sageata RH pentru directia Ségeata LH pentru directia acelor de
inversa acelor de ceasornic ceasornic

Claxon

Apasati si mentineti pentru sunet

Comutator generator (optiune)

Rotiti in sensul acelor de ceasornic pentru a activa generatorul

Nivelarea platformei

Superior pentru SUS ‘ Inferior pentru Jos

N oo A~

Lampa de avertizare pentru siguranta

Indica o problema critica legata de siguranta
(Consultati imediat instrumentul digital)

8 Ecran de afisaj

Vezi sectiunea 4.3.2
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Instructiuni de operare & siguranta

9 Buton de anulare Apasati si mentineti apasat pentru a activa functiile bratelor in cazul pierderii
functionarii normale (adica rezervor de combustibil gol)

10 Buton de oprire de urgenta Apésati pentru a opri | Rotiti in sensul acelor de ceasornic
functionarea pentru revenire

11 Butonul verde de activare Apasati si mentineti apasat pentru a activa utilajul

12 Joystick Strangeti joystick-ul si tineti butonul de declansare in partea din fata.

Miscarea masinii se realizeaza prin mutarea lentd a joystick-ului din
pozitia neutrd in directia doritd. Ghideaza folosind comutatorul
basculant situat deasupra joystick-ului.

*13 Opereaza bratele de legdtura | Sus pentru sus

*14 Opereaza bratul superior Sus pentru sus

*15 Opereaza balansarea Stanga pentru stanga
*16 Opereaza pentru telescop Sus pentru Tele-In
*17 Opereaza Bratul articulat Sus pentru sus

* Mai multe functii pot fi operate simultan

4.3.2 ECRAN DE AFISAJ

Situat pe panourile de control de la sol si din cabind, acest instrument ofera o indicatie de avertizare si/sau
operationald pentru o serie de functi.  Pentru informatii suplimentare, consultati Sectiunea
4.3.3”Pictograme de informatii” la pagina 28 sau Sectiunea 4.3.4. "Ecranele meniului” de la pagina 30. In
timpul functionarii utilajului, instrumentul afiseaza nivelul bateriei actuale, starea de incarcare a cabinei si
setarea bratului actuallvitezei de deplasare.

BARA DE STARE mummml)

STAREA DE

" iNCARCARE A
NIVEL COMBUSTTIBIL \ﬂ CABINEI
100%
NIVEL BATERIE , :l
— ‘
10 0 &
ICOANELE q@
DIN MENIVU

MODUL DE
OPERARE

BUTON NAVIGARE
PE ECRAN

Daca sistemul de control detecteaza o defectiune a masinii, se va aprinde una sau mai multe pictograme din bara de
stare. Va rugam s& consultati sectiunea 4.3.3 pentru informatii suplimentare.
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Instructiuni de operare & siguranta
4.3.3 PICTOGRAME DE INFORMATII

Siguranta critica (Ecran principal)

Unghiul de miscare verticala MAXIM depasit:- Suna alarma, pe afisaj apare
aceastd imagine si unitatea este dezactivata. Coborati bratele in jos in pozitia
retrasa si conduceti pe solul nivelat pentru a restabili complet functionarea
utilajului.

Sarcina maxima admisa (SWL) depasita:- Suna alarma si pe afisaj va aparea
aceastd imagine. A fost depasit Nivelul maxim de Incarcare pentru Lucrul in
Siguranta (SWL) (280kg / 500 kg). Scoateti imediat orice elemente care nu sunt
necesare pe platforma intr-o maniera sigura pentru a restabili functiile
utilajului

>

n mod alternativ, platforma ar fi putut intra in contact cu un obiect fix, vezi
Sectiunea 4.3.5 pentru procedura de recuperare.

Este depasit unghiul MAXIM (10°) al cabinei:- Suna alarma, pe afisaj apare

aceastd imagine si toate functiile utilajului inceteaza. Utilizati butonul de

\ B~ nivelare a platformei (Consultati sectiunea 4.2.1, punctul 6) impreuna cu
v butonul alb pentru a reduce acest unghi, restabilind astfel functiile utilajului.

Nota: Daca a fost detectata o conditie critica de siguranta, se va aprinde si
lampa de avertizare de siguranta de pe panoul de control al platformei si
panoul de control al bazei.

Consultativ (Ecranul principal)

- Eliberati E-Stop:- Utilajul nu va functiona att timp cat unul sau ambele
. butoane de oprire de urgenta sunt apasate. Rasuciti si eliberati pentru a
SN restabili mecanismele normale de control.

Repausul comutatorului cu pedala - Utilajul nu va functiona. Eliberati si
apasati din nou comutatorul cu pedald sau butonul verde pentru a restabili
mecanismele normale de control (vezi sectiunea 4.3.1).

Controale neutre:- Paleta de control a bratului sau joystick-ul de actionare s-a
mutat din pozitia neutra inainte ca butonul verde sau comutatorul cu pedala s&
fi fost apasate. Reveniti la pozitia neutra si miscati-| dupa apasarea butonului
verde sau a comutatorului cu pedala (Consultati sectiunea 4.3.1).

| N
o~
wa
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Repausul Joystick-ului-- Motorul de antrenare nu va functiona. Eliberati si
apasati din nou pe declansator pentru a restabili mecanismele normale de

~
control (consultati sectiunea 4.3.1).
- Nivel scazut de combustibil: Simbolul pompei de combustibil lumineaza
intermitent ceea ce indica faptul ca rezervorul de combustibil este <10% plin.
6% Simbolul galben indica faptul ca rezervorul de combustibil este <30% plin

SiOPS:- SiOPS a fost activat, pentru a restabili mecanismele normale de
control consultati sectiunea 4.3.6

7))

{OP

0))

Nivelul cabinei: - Unghiul cabinei a depasit 5°, utilizati butonul de nivelare a
platformei (Consultati Sectiunea 4.3.1, punctul 5) in combinatie cu butonul

\‘0 verde sau comutatorul cu pedala pentru a reduce acest unghi, restabilind astfel
functiile de brat si de actionare.

Consultativ (Mod de operare)

Viteza de actionare/functie: Determinatda de comutatorul de viteza de pe
panoul de control al platformei (Consultati pagina 25). Afisajul digital revine la
aceste pictograme odata ce butonul de comanda este activat.

Controalele la sol: Pentru a activa comenzile platformei, comutatorul selector
situat pe comenzile de la sol trebuie sa fie rotit in sensul acelor de ceasornic
(Consultati sectiunea 4.2.1 4.2.1, articolul 3).

Anulrea comenzii: Butonul de anulare a comenzii este in uz (Consultati
Sectiunea 4.2.1, articolul 9)

Unitate dezactivata: Functia de actionare a fost dezactivata din cauza unei
conditii critice de siguranta. Pentru a restabili unitatea, consultati sectiunea
critica de siguranta de pe pagina 27.

o ¥
® B By
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Bara de stare

Instructiuni de operare & siguranta

Daca pictogramele de pe bara de stare sunt ,imprimate cu gri”, acest lucru indica o functionare normala.

EE E M@

Motor
Galben: Presiune scazuta a uleiului sau temperatura ridicata a apei

Rosu: Defectiune de motor.
(Poate ilumina impreuna cu
simbolul de Eroare Generala)

| R o — oo
Apasati butonul 2 pentru informatii suplimentare. - ==
Motor electric
Galben: Avertisment, motor cu putere redusa.

Rosu: Eroare de comunicare detectata.
' o8 — 0o

Apasati butonul 2 pentru informatii suplimentare.

Avertisment privind miscarea verticala

Rosu: Unghiul maxim de miscare verticala a fost depasit.
(Consultati ‘Sigurantd criticd (Ecran principal)’ sectiunea de la
pagina 27).

Avertizare de suprasarcina a cabinei

Rosu: SWL depasit.
(Consultati ‘Sigurantd criticd (Ecran principal)’ sectiunea de la
pagina 27).

Suprasarcina cabina/Semn de anulare a nivelarii

Galben: Suprasarcina cabinei/nivelarea A D [~
a fost anulatd. Aceasta va ramane pana la resetare. - -

Pentru a reseta semnele de anulare a suprasarcinii, apasati butonul 3 si
urmati instructiunile de pe ecran.
Eroare generala

Galbenr: Eroare generala.
Rosu: Eroare critica.

o8, .J0

Apasati butonul 2 pentru informatii suplimentare.
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4.3.4 ECRANE CU MENIURI

PlAcNosTICE

ERROR CODES
SOFTWARE VERSION ~ D ~~
HOUR COUNTERS ) o
MACHINE INFO Pentru a accesa acest ecran, apasati butonul 2.

Aceasta afiseaza optiuni pentru a accesa Codurile de Eroare, Versiunea
Software, Contoarele de Ore, Informatiile despre Masina, Pozitia Manetei,
Pozitia Paletei, Intrarile de la Baza, Intrarile in Cabina, lesirile si
Informatiile despre Comutatoarele de siguranta.

Derulati in sus sau in jos pana la informatiile necesare folosind tastele sageata
si apasati tasta sageatd dreapta sau ok pentru a deschide ecranul. Ap&sati
tasta sdgeata stanga sau butonul 1 pentru a reveni la ecranul anterior.

ERROR CODES Coduri de eroare

01CF0000 01C60000 Daca sistemul de control detecteaza o defectiune a utilajului, va fi afisat un cod
01CD0000 01C40000 de eroare. Pentru informatii suplimentare, consultati Anexa A sau manualul de
01CC0000 01AF0000 service HR28 MK2.

01C70000 01A90000

SOFTWARE VERSION Versiunea de software

MASTER PLC E10143.2.20 - = s X . iy 0o I —
S ar BorEEN By Afiseaza o lista a dispozitivelor programabile instalate pe utilaj si a versiunii

CAGE SCREEN E10152.0.6 software pentru fiecare dispozitiv.
PUMP CONTROLLER NO CONNECTION

HOUR COUNTERS Orele utilajului

TOTAL HOURS 2496h Sunt afisate orele totale, orele bratelor si orele de functionare.

BOOMS HOURS 0ho
DRIVE HOURS 2496h0
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MACHINE INFO

SERIAL ##HH#HE

POWER = #itii#

REGION = #HHHH

HR28 4x4 MK2

JOYSTICK POSITION

-

BASE INPUTS

GREEN BUTTON
E-STOP
KEYSWITCH

CAGE INPUTS

GREEN BUTTON
E-STOP
QOVERRIDE
FOOTSWITCH

Instructiuni de operare & siguranta

Informatii despre utilaj

Aceasta afiseaza informatii specifice utilajului individual.

Numar de serie, tip de putere, regiune si model.

Pozitia Joystick-ului

Ecranul afiseaza functia de semnal in timp ce opereazé joystick-ul. Patratele
colorate de pe ecran trebuie sa se deplaseze in raport cu miscarea joystick-
ului.

Pozitia paletei

Ecranul afiseaza functia de semnal in timp ce opereaza orice paleta de control
al custii. Patratele colorate de pe ecran trebuie s& se deplaseze in aceeasi
directie cu paleta.

Intrarile de la Baza

Ecranul afiseaza starea curenta a functiilor pe statia de control de baza.
Gri = Nu este activat

Verde = Activat

Rosu = Eroare (Verificati afisarea codului de eroare).

Intrprile de la Cabina

Ecranul afiseaza starea actuala a functiilor pe statia de control a cabinei.
Gri = Nu este activat
Verde = Activat

Rosu = Eroare (Verificati afisarea codului de eroare).
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P —— Comutatoarele de Siguranta

SWL OK Ecranul afiseaza starea actuala a intrarilor senzorului de siguranta.
SIOPS OK

SLEW CENTER [ | Gri = Nu este activat
Verde = Activat

Rosu = Eroare (Verificati afisarea codului de eroare).

(8)  SENSORRESETS RESETARILE SENZORILOR
OVERRIDE EVIDENCE
CHASSIS ZERO mm Dm

Pentru a accesa acest ecran, apasati butonul 3.

Pentru a reseta dovada de anulare a suprasarcinii cabinei sau sasiul zero,
contactati Niftylift utilizand detalile afisate si mentionati numarul de referinta
afisat pe ecran.

@ OVERRIDE EVIDENCE Niftylift va furniza un cod care trebuie introdus folosind tastele sageata.

CONTACT DETAILS Nota: Utilajul trebuie si fie in pozitia
B HHHH

retrasa la introducerea codului.

www.niftylift.com/Reset
QUOTE REF = #####-##-#4

BEACON/SOUNDER
LANGUAGE dd, 08
Pentru a accesa acest ecran, apasati butonul 4.
— Semnal luminos/receptor si optiunile de limba sunt afisate
Derulati in sus sau in jos pana la informatiile necesare folosind tastele sageata

si apasati OK pentru a deschide ecranul. Apasati tasta sageatd stanga sau
butonul 1 pentru a reveni la ecranul anterior.

ﬁ BEACON/SOUNDER Semnal luminos/auditiv

BEACON ENABLED Acest lucru permite operatorului s3 selecteze intre semnalul luminos sau
SOUNDER ENABLED receptor pentru o alerta de miscare.

Nota: Nota: Fie semnalul lumios sau receptorul TREBUIE sa fie activate;
sistemul va selecta automat unu, daca operatorul incearca sa le deselecteze
pe amandoua.
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LANGUAGE Limba

I l Aceasta permite operatorului sa aleaga o limba pentru meiul ecranului.

3= 4
i

CAGE ROTATE Rotirea cabinei (numai pentru controlul la sol)
Pentru a accesa acest ecran, apasati butonul 1.
Acest lucru permite operatorului sa roteasca cabina de la controlul la sol.

Apasati si mentineti apasat butonul verde de alimentare de pe panoul de
control la sol. Apasati sageata stdnga sau dreapta pe butonul de navigare
(consultati sectiunea 4.3.2), dupa cum este necesar. S&geata de directie a
ecranului va reveni la portocaliu.
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4.3.5 OPERARE
INAINTE DE A FOLOSI NIFTYLIFT, ASIGURATI-VA CA FIECARE OPERATOR A
CITIT SI A INTELES COMPLET MANUALUL DE OPERARE. NERESPECTAREA
ACESTUI LUCRU POATE DUCE LA DECES SAU VATAMARI GRAVE.

TOATE MODELELE

1) NU depasiti NICIODATA capacitatea maxima a platforme.

2) inainte de operarea oricérei functii, verificati mai jos, deasupra si in jurul platformei, s& nu existe
obstacole sau pericole.

3) Asigurati-va ca toate butoanele rosii de oprire de urgenta sunt oprite.

4) Rotiti intrerupatorul cheii de la statia de control la sol pe platforma (complet in sensul acelor de
ceasornic).

5) Slabiti comutatorul cu pedald sau apasati si tineti butonul verde de alimentare pe panoul de control
al platformei.

6) Selectati una sau mai multe functii si folositi paletele (parghiile) proportionale corespunzétoare in
conformitate cu manualul de utilizare si de siguranta al producétorilor.

7)  Pentru a va intoarce la controlul de baza, rotiti butonul de control al bazei in pozitia de baza (centru).

8)  Atunci cand nu sunt in uz, repuneti bratele in pozitia retrasa. Rotiti intrerupatorul cheii de pe statia
de control la sol in pozitia de dezactivare completa in sensul invers acelor de ceasornic OPRIT,
scoateti cheia si blocati rotile.

ASIGURATI-VA INTOTDEAUNA CA PLATFORMA AERIANA ESTE PE O
SUPRAFATA FERMA NIVELATA SI CA ZONA ESTE LIPSITA DE OBSTACOLE.

PRIN APASAREA BUTONULUI ROSU DE OPRIRE DE URGENTA SE VA OPRI
CIRCUITUL ELECTRIC, IMPIEDICAND FUNCTIONAREA ORICAREI FUNCTII.

PROCEDURI DE URGENTA

1) Apasati butonul rosu de urgenta pentru a opri toate miscarile masinii.

2) Eliberati ambele opriri de urgenta pentru a reveni la comenzile normale.

in cazul in care comenzile se defecteaza sau este activatd supraincarcarea cabinei, asa cum este descris

in sectiunea 5.3, bratele pot fi operate din locatia cabinei, asa cum este descris mai jos:

1) Apasati butonul de anulare alb situat pe consola cabinei. (Consultati sectiunea 4.3.1) (Refer to
Section 4.3.1)

2)  Activati o singura paleta cu functia de control dorita.

(Nota: Functia multipla de brat nu este disponibild in modul de suspendare).

3)  Tn cazul in care cabina a intrat in contact cu un obiect fix si supraincércarea cabinei a dezactivat
utilajul, deplasati usor utilajul folosind pasul 1-2. Alarma de suprasarcina si avertizarea vizuala se vor
opri si mecanismele normale de control sunt disponibile.

4) Folositi mecanisme normale de control daca sunt disponibile pentru cel mai rapid timp de
recuperare. Apasati butonul verde sau comutatorul cu pedald si actionati maneta (manetele)
functionala dorita.
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5)  Incazul in care mecanismele normale de control nu sunt disponibile, continuati s utilizati butonul de
anulare pentru a coborf utilajul folosind o putere auxiliara.

Nota: Modul de anulare este doar pentru brate si nu va opera functia de actionare.

SiOPS™ - CONSOLA DE DETECTARE A SARCINII

iN TIMPUL FUNCTIONARII ACESTUI UTILAJ, UTILIZATORUL TREBUIE SA FIE
CONSTIENT DE ORICE OBSTRUCTII AERIENE.

Acest utilaj incorporeaza o consola pentru detectarea sarcinii care simte daca operatorul a fost impins sau
a cazut pe consola. Daca sarcina aplicata pe partea din fatd a consolei este mai mare decét cantitatea
prestabilitd, comutatorul cu pedald va fi dezactivat pentru a creste siguranta operatorului si a reduce
posibilitatea functionarii involuntare a controalelor cabinei.

Nota: Butonul verde se va aprinde odata ce comutatorul cu pedala a fost dezactivat, dar continua sa fie
disponibil pentru utilizare in orice moment. Acest lucru ii permite operatorului sa foloseasca functiile
de control al cabinei si s& manevreze utilajul intr-o pozitie sigura. Daca suprasarcina cabinei a fost,
de asemenea, activata, procedura descrisa la sectiunea 4.3.5, Proceduri de urgenté (de mai sus) ar
trebui aplicata prima data.

Pentru a reseta controalele comutatorului cu pedala si cele normale:
1) Eliberati sarcina din partea din fata a consolei.

2)  Asigurati-va ca mecanismele de control ale cabinei sunt intr-o pozitie neutra si nu sunt obiecte in
calea lor.

3) Eliberati comutatorul cu pedala apoi coboréti piciorul pe comutatorul cu pedala pentru a reactiva.

Notd: Daca SiOPS™ a fost activat iar comutatorul cu pedala nu este resetat in 15 secunde, atunci
indicatorul albastru de avertizare va clipi (situat pe partea inferioara a cabinei) si un anunt de
avertizare va suna pana cand comutatorul cu pedala este resetat asa cum este descris anterior.
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4.4

MECANISME DE ACTIONARE

NU ACTIONATI NIFTYLIFT iN TIMPUL RIDICARI, CU EXCEPTIA CAZULUI iN
CARE ESTE PE O SUPRAFATA FERMA, NIVELATA, LIPSITA DE ORICE
OBSTACOLE SAU PERICOLE POSIBILE ATAT LA NIVELUL SOLULUI, CAT SI LA
NIVEL AERIAN.

Verificati traseul propus pentru eventuale pericole, obstructii si personal.
Slabiti comutatorul cu pedala situat pe podeaua platformei.
Setati comutatorul selectorului de viteza de pe statia de control de la baz& dupa cum este necesar.

Conducere cu viteza redusa (Testoasa) - ofera viteze mici si turatii mici ale motorului.

Conducere cu viteza marita (lepure) - ofera viteze mari si turatii mari ale motorului.

Off-road (inalta capacitate de a urca o rampa) - ofera viteza micé, turatii ridicate ale motorului si
capacitate ridicata de a urca o rampa.

Nota; Conducerea cu viteza marita este disponibila numai atunci cand bratele sunt retrase si in
aliniere cu sasiul, adica la 0° sau 180° de rotatie. HR28 va intra implicit in vitezd scazuta de
conducere ori de cate ori bratele sunt ridicate.

Daca masina este condusa pe pante care depasesc 10°, aceasta revine automat la viteza off-road
(capacitate mare de a urca o rampa). Pentru a readuce masina modul de conducere cu viteza
Scazuta sau Ridicata, aduceti-o pe un nivel de inclinare (<10°) apoi eliberati si reactivati maneta sau
comutatorul de picior.

Selectati joystick-ul de actionare din panoul de control al platformei.
Impingeti in fata pentru UNITATE INAINTE
Trageti inapoi pentru UNITATE INAPOI

Directia este controlata de butonul de intrerupator electric de forma rectangulara din partea de sus a
joystick-ului.

Stanga pentru DIRECTIE STANGA
Dreapta pentru DIRECTIE DREAPTA

Claxonul de actionare este activat printr-un buton de pe comenzile platformei (Consultati sectiunea 4.3.1).

Toate manetele de control oferd un raspuns complet proportional, prin urmare, cu cat maneta este
indepartata de pozitia centrald, cu atét functia va deveni mai rapida.

Cénd actionati cu ambele brate complet stivate, Senzorul de inclinare este evitat pentru a permite Niftylift s&
fie condus in zone unde panta depaseste limita de inclinare permisa. In functionarea normald, unitatea nu
este astfel afectatd atunci cand este condusa pe o pantd care depaseste aceasta limita, pana cand bratele
sunt ridicate, de unde unitatea este dezactivata si alarma de inclinare suna incontinuu.

TOATE UTILAJELE AU INSTALATE ALARME DE INCLINARE - PRESTABILITA iN
FABRICA. ODATA PORNIT, UTILAJUL VA PIERDE TOATA PUTEREA FUNCTIILOR
DE ALIMENTARE PENTRU ACTIONARE S| O ALARMA SONORA PUTERNICA VA FI
ACTIVATA.

PENTRU A DEZACTIVA, COBORATI COMPLET BRATELE IN POZITIA RETRASA
REPOZITIONATI BAZA PE UN TEREN FERM, NIVELAT.

DACA SUNA ALARMA - COBORATI IMEDIAT S| RE-NIVELATI BAZA UTILAJULUI.
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4.5 SISTEMUL DE CANTARIRE A CABINEI

4.5.1 VERSIUNEA CELULEI DE CANTARIRE
Niftylift HR28 este echipat cu o celula electronica de incarcare. Aceasta celuld de cantarire este un design
independent de moment. Acest lucru inseamna ca, independent de pozitia sarcinii dinduntrul cabinei
utilajului, sarcina reald este masurata si daca valorile limitd pre-calibrate sunt depéasite, se vor activa
avertizarile. Daca sarcina depaseste sarcina maxima admisa (SWL) a utilajului, utilajul va fi dezactivat pana
cénd sarcina este redusa sub 95% din sarcina maxima admisa. Schema unitétii indeplineste cerintele atat a
BS EN 280 cat si ISO 13849 cu un nivel de integritate de sigurantd de "Categoria 3 PL d. (Consultati
Anexa B).
Sarcina actuald din cabind este afisatd pe unitate de afisare digitald in procent al SWL. V& rugadm sa
consultati Sectiunea 4.3.2.

4.5.2 CALIBRARE, INSPECTIE $I iNTRE'['INERE
Calibrarea, intretinerea si repararea celulei de cantarire a cabinei Niftylift HR28 necesitd cunostinte de
specialitate si echipamente. Din acest motiv, nici o parte din sistemul de cantarire a cabinei Niftylift
HR28 nu poate fi ajustata, reparata sau inspectata de operator.
Toate intrebarile referitoare la calibrare, inspectie sau intretinere trebuie sa fie directionate cétre Niftylift sau
unul dintre dealerii lor aprobati. Datele de contact sunt enumerate in sectiunea 1.3.
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4.6

BATERII $I INCARCARE

1)

Reincércati bateriile la sférsitul fiecarei zile sau schimb.

(Nota: Pentru a reincarca complet bateriile de la 20% incarcate dureaza aprox. 12 ore, aceasta
consta in 8 ore ca etapa principala de incarcare plus egalizare de 4 ore. Timpul de reincarcare poate
fi redus la aproximativ 4-6 ore prin pornirea motorului in timp ce incarcati).

Conectati incarcatorul la o sursa de alimentare adecvata, fie de 240 volti sau 110 volti AC
(Consultati Limitarile de incarcare (Nota: Daca folositi 240V, utilizarea unui intrerupator de
scurgere la sol (ELCB) sau a unui intrerupator de curent rezidual (RCD) la punctul de alimentare
este foarte recomandat. Incircétorul va efectua un autotest in acest punct indicat prin aprinderea
tuturor lampilor Tn succesiune.

Retineti indicatorii furnizati:
3 5 ’ CHARGE
Lampa de Curent, galbena: Statica - Bateriile se incarca. FINISH
Intermitent - Tensiune de Curent Alternativ scazuta.
Verificati sursa. EAULT

Lampa de INCARCARE este egalbend: Statica - Bateriile se incarca 2>
si sunt la capacitate intre 80% & 100%. \ J

Lampa de TERMINARE este verde: Staticd — bateriile sunt incarcate complet.
Intermitent - Faza de terminare.

Intermitent rosu: Defectiune (consultati ,Limitarile de incarcare”).

»

oe

$55

AC

Incarcatorul se va opri automat odata ce bateriile sunt complet incarcate. Este recomandat s se
reconecteze incarcatorul la o sursa de alimentare adecvata atunci cand utilajul nu este utilizat pentru
a mentine o stare buna a bateriei. Incarcatorul va monitoriza si mentine nivelul corect de incarcare a
bateriei.

N NICI O CIRCUMSTANTA NU TREBUIE LASATA O MASINA COMPLET
DESCARCATA O DISTRUGERE SEVERA A BATERIEI VA AVEA LOC INTR-UN TIMP
FOARTE SCURT.

Functiile bratelor utilajului pot fi folosite in timpul incarcarii. Nu conduceti utilajul pentru a evita
deteriorarea cablurilor etc. pentru a deconecta incércatorul, opriti mai intéi sursa de alimentare.
Asigurati-va ca LED-urile sunt oprite inainte sa deconectati incarcatorul de la sursa de alimentare.

Observatii:

1)

Daca incarcatorul este reconectat la sursa de alimentare la scurt timp dupa ce a trecut de ciclul sdu
complet de incarcare, incércatorul va afisa lampa Galbena de Curent Alternativ, urmata imediat de
lampa Galbena de incarcare. incarcatorul va trece apoi din nou prin ciclul su complet la o viteza
accelerata, in functie de diferenta de timp dintre conectare, reconectare si nivelul de incarcare a
bateriei.

Unele masini sunt prevazute cu un sistem de gestionare a bateriei, care monitorizeaza permanent
starea bateriilor. Atunci cand bateriile sunt descarcate la 20% din capacitatea lor, sistemul de
management va incepe sa ,inchidd” pachetele hidraulice. Acest lucru face ca sistemul de operare
unitate / bratele sa se opreascé si sa porneasca alternativ, semnaland operatorului ca reincarcarea
este necesara. Acest lucru determind oprirea alternativd a sistemului de operare de actionare /
bratele si, cu toate acestea, raméne suficienta putere pentru a permite operatorului s& conduca lent
pana la cel mai apropiat punct de incarcare.
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3) In timpul utilizarii normale a masinii cu motorul pornit, bateriile sunt la incarcare continua, cu
exceptia cazului in care sistemul de control decide ca este necesara o energie electrica
suplimentara pentru a mentine viteza de actionare / functionare.

4)  Masina are doud unitéti de incarcare (Master si Slave). Ambele unitdti se vor activa initial, unitatea
Slave se va opri cu o capacitate de aproximativ 80%, apoi unitatea Master va finaliza ciclul de
incarcare.

In cazul in care operatorul ignord descarcarea bateriei, avertizarea ,opreste” motoarele va continua, pana
cand masina va deveni functionala. Atunci va fi necesara incarcarea imediata.
LIMITARILE DE INCARCARE

Capacitatea de alimentare a 110V trebuie sa fie capabila de 3,5kVA (32A curent); prin urmare, un mic
transformator manual nu trebuie utilizat cu incarcatorul de baterii.

Nota: randamentul incarcatorului va scadea daca temperatura aerului este sub 0°C sau mai mare de 50°C.

Incarcatorul poate deveni fierbinte in timpul incrcarii. Folositi protectia méainilor pentru manipularea in
siguranta a incarcatorului.

Conditii de defectiune

Daca apare o defectiune, numarati intermitentele dintre pauze si consultati tabelul

Statusul LED-ului rosu Cauza Solutia

O intermitenta Tensiunea inalta a bateriei Verificati dimensiunea si starea bateriei.
Aceasta defectiune se va debloca automat
dupa ce conditia a fost corectata.

Doua intermitente Tensiunea scazuta a bateriei Verificati dimensiunea si starea bateriei.
Aceastd defectiune se va debloca automat
dupa ce conditia a fost corectata.

Trei intermitente Incarcatorul este in repaus. Cauzat de | Verificati conexiunile.
bateria care nu atinge tensiunea

necesara. Operati incarcatorul la o temperatura

ambianta mai scazuta.
Puterea incarcatorului este redusa din

cauza temperaturii ambientale ridicate. Resetati incarcatorul (intrerupeti curentul

alternativ timp de 15 secunde)

Patru intermitente Verificati bateria (bateriile); bateria nu | Verificati dacd existd celule scurtcircuitate
poate fi incarcatd in intermitente pand | sau deteriorate.

la tensiunea minima L . )
Resetati incarcatorul (intrerupeti curentul

alternativ timp de 15 secunde)

Cinci intermitente Temperatura ridicatd. Incarcatorul oprit Asigurati-va cd existd suficient flux de aer
din cauza temperaturii interne ridicate. | rece si resetati incarcétorul (intrerupeti
curentul alternativ timp de 15 secunde)

Sase intermintente Defectiune interna a incarcatorului Resetati incarcatorul (intrerupeti curentul
alternativ timp de 15 secunde). Reveniti la
departamentul de service daca defectul
persista.

Roména/R0O — 10/18 m

Instruct iuni originale



ST Dispozitiv de ridicare a sarcinilor/Seria SP

Instructiuni de operare & siguranta

Trebuie acordata atentie si folosirii cablurilor de extensie ca si conducte de alimentare. Lungimile excesive
de cablu de la punctul de alimentare la incarcatorul de baterii vor duce la o cadere semnificativa a
tensiunii, ceea ce duce la reducerea eficientei incarcatoarelor. In plus, conductoarele de cablu de
dimensiuni inadecvate vor avea un efect limitativ asupra capacitatii sale de transport curente, ceea ce va
conduce din nou la reducerea eficientei incarcatoarelor. Ambele pot duce la incalzirea excesiva a cablului
cu un risc crescut de incendiu, scurtcircuite sau deteriorarea componentelor in sine.

Incarcatorul necesitd o tensiune minima a bateriei de 1,5 volti pe baterie (in general pentru doua baterii 3
volti, pentru 4 baterii 6 volti pentru 8 baterii 12 volti si 18 V pentru 72 V). Daca tensiunea este sub aceste
valori, incarcatorul nu va functiona (incarcatorul nu va detecta bateriile pentru a incepe incarcarea.) Dacé
bateriile au scazut intr-o stare atat de slaba, ele vor trebui scoase din utilaj si incarcate individual cu un
incarcator independent pana cand a fost atinsa tensiunea optima. Acest lucru se realizeaza cel mai bine la
curenti foarte mici pentru a ,recupera” bateriile daca sulfitia a pornit deja, adicd un incarcator ,cu
intermitente”. Acest lucru poate dura cateva ore, chiar zile. Monitorizarea atenta a cresterii tensiunii bateriei
va indica momentul in care a fost obtinuta recuperarea.

COMPLETARE

Bateriile instalate pe acest aparat nu au intretinere. NU iNCERCATI SA REUMPLETI, altfel se vor produce
daune ireparabile.
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4.7 TRANSPORT, REMORCARE, FOLOSIREA MACARALEI, DEPOZITARE Sl
PREGATIREA DE LUCRU

4.71 TRANSPORT

Daca o platforma de lucru va fi mutata pe o distanta mai lunga, fie ca utilajul este montat pe remorca, pe
vehicul, auto-propulsat sau cu senile, trebuie cititd urmatoarea procedura nainte ca fraiele sa fie atasate
utilajului. Tncarcarea incrucisata este cel mai frecvent cauza problemelor, deoarece metoda de incércare
nu mai este in vizorul personalului nostru. Recomandarile facute aici ar trebui transmise operatorilor de
transport ulteriori, astfel incat intreaga calatorie sa fie facuta fara incidente.

Asigurati-va intotdeauna c& remorca sau camionul cu care incarcati sau remorcati Niftylift-ul il pot
transporta legal.

Daca se incarca prin macara, se folosesc inele de cuplare si o grinda de distributie corespunzatoare, cu
patru curele pentru laturi este OBLIGATORIE.

La incarcarea sau descarcarea de pe partea laterala a vehiculului, se recomanda utilizarea deschiderilor
pentru furca stivuitorului pentru a retine una dintre furci. (Daca sunt montate) Tntindeti furcile la cea mai
mare capacitate tindnd cont de componentele montate pe utilaj. Nu ridicati cu stivuitorul sau cu
macaraua un intreg utilaj de sub brate, ridicati intotdeauna sub coloana sau sub capetele montarilor pe
osie in cazul unei unitati auto-propulsate. Asigurati-va ca stivuitorul este calculat corespunzator pentru
sarcina care trebuie transportata.

Odata pozitionat pe suportul de transport, pentru fixarea utilajului trebuie utilizate chingi cu clichet.
Utilajul ar trebui sa fie pozitionat pentru a permite accesul cu usurinta in jurul utilajului in tranzit si pentru
a se asigura ca ,tararea” in timpul transportului nu permite ca utilajul sa intre in contact cu alte marfuri
expediate sau cu containerul in sine. O anumitd miscare a structurii utilajului poate aparea in timpul
tranzitului, ceea ce ar putea duce la frecare sau alte daune.

Daca utilajul este echipat cu un dispozitiv de tranzit, cum ar fi o clema de brat etc, acesta trebuie aplicat
in siguranta.

Legati bratele cu atentie pentru a le impiedica s& se miste in lateral. Cand folositi curele sau lanturi,
trebuie aplicat un ambalaj adecvat pentru a opri deteriorarea structurii si a vopselelor. Trebuie luata in
considerare curele sau lanturi, din cauza miscarii.

In cazul in care un utilaj are desemnate puncte pentru curea, ridicare sau furcd, acestea pot fi utilizate
pentru legare. In absenta lor, structura principald a platformei poate fi utilizata, ludnd in considerare in
mod corespunzator designul si functia zonei alese. Céand este posibil, folositi coloana utilajului sau
suporturile pe punte pe care sa aplicati fortele de mentinere. Folosirea unei singure placi, cum ar fi o
consold sau o placa de sprijin stabilizator, poate fi inadecvata. Aplicati numai curele de transport pe
punctele de ancorare marcate ale utilajului.

I niciun caz nu trebuie aplicate curele sau lanturi pe brate sau prin structura de sustinere a cabinei sau
a cabinei in sine. Rezistenta relativa a structurii portante nu este favorabila fortelor masive capabile s&
fie aplicate prin lanturi de clichet sau curele. Pot fi cauzate daune grave ale otelariei, precum si
deformarea mecanismelor sensibile, cum ar fi ansamblurile de céntarire din cabind, care le-ar face
inutile. O astfel de deteriorare catastrofica, de exemplu la o celuld de incarcare electronica ar necesita
inlocuirea componentei inainte ca utilajul sa functioneze.
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4.1.2 STRANGEREA CABINEI

Pentru a reduce lungimea totald a masinii in scopuri de transport, utilizati procedura urmatoare;
1) Elevati bratele telescopice, astfel incat cabina sa fie libera de sol cu cel putin 1 m.

2) Folositi comenzile auxiliare sub copertina de baza pentru a trage cu atentie cabina sub brate, avand
grija s& evitati contactul cu solul. Daca cabina este prea aproape de sol, reveniti la pasul 1) si ridicati
mai departe bratele telescopice inainte de a continua.

3) Odata ce cabina este complet fixatd dedesubt, asezati carton sub cabind pentru protectie si apoi
utilizati comenzile auxiliare sub copertina de baza pentru a coborf bratul telescopic pe suportul de brat,
asa cum se arata mai jos. Nota: Cabina se poate sprijini pe podea sub propria greutate, dar NU
fortati cabina in podea.
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4.7.3 TRACTARE

in cazul in care Niftylift trebuie remorcat in caz de urgentd, va fi necesar sa blocati rotile inainte de a incepe
oricare dintre actiunile urmatoare.

DECUPLAREA CUTIEI DE VITEZE

Pentru a remorca in sigurantd HR28, mecanismul de actionare va trebui sa fie ocolit. Cutiile de viteze de
actionare amplasate pe butucele rotilor din fata si din spate trebuie sa fie decuplate astfel;

Plasati un recipient adecvat sub butucul de actionare pentru a capta deversarea uleiului.
Cu ajutorul unei chei Imbus, scoateti fisa centrala.
Folosind un cric hidraulic adecvat, ridicati masina pana cand roata relevanta este libera de sol.

Tnsurubati un surub M6 in pinionul central si trageti cu atentie pinionul din cutia de viteze. Tn timpul
acestei proceduri, poate fi necesara o migcare usoara a rotii.

Reinstalati mufa centrala.

Pentru a reincarca cutia de viteze, scoateti fisa centrald si montati din nou pinionul central,
asigurandu-va ca roata este ridicata fixata deasupra de sol.

Reinstalati mufa centrala.

Dupéa cum este necesar, adaugati uleiul pentru cutia de viteze, asigurati-va ca dopurile de golire sunt
orizontale (a se vedea diagrama).

I A R S e/l
s N— DOPURI DE
DOP K/QF SCURGERE

PINION
CENTRAL

4.7.4 RIDICARE CU MACARA

1)
2)

Respectati toate limitarile referitoare la curele si lanturi mentionate mai sus in , Transport’ (4.7.1)

Cénd utilizati punctele de ridicare desemnate nu aplicati niciodata o sarcina ,prin soc”, adica ridicati
lent pentru a prelua sarcina nainte de a ridica. In mod similar, nu dati drumul utilajului atunci cand
pozitionati dupa ridicare.

Daca utilajul trebuie ridicat de macara, folositi punctele de ridicare desemnate si respectati
recomandarile privind grinzile de imprastiere. La cerere sunt disponibile desene individuale pentru
fiecare tip de utilaj. (Vezi lista mai jos.)

D81742 HR28
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4.7.5

4.7.6

DEPOZITARE

Daca este pastrat pentru o perioada lunga de timp fara utilizare, atunci utilajul trebuie sa fie atent verificat
pentru urmatoarele:-

1) Ungeti toti rulmentii/diapozitivele, angrenajele cu melc etc.

2) Verificati starea de incarcare a bateriilor, deteriorarea, murdéaria etc. Asigurati-va ca bateriile sunt complet
incdrcate fnainte de depozitare. Daca nu se intentioneaza nici o utilizare a platformei, o incarcare "de
completare” a bateriilor va servi la egalizarea nivelului de incarcare. Nu lasati niciodata intr-o stare de
descarcare pentru o perioada lunga de timp. Consultati Manualul de Service al HR28 MK2 pentru
informatii suplimentare.

3) Lasati intrerupatorul de deconectare a bateriei in pozitia OFF pentru a preveni descarcarea bateriilor prin
scurgeri..

4)  Daca utilajul urmeaza s3 fie lasat pe o inclinare, blocati rotile pentru a preveni mersul in gol.

5) Dacé utilajul urmeaza sa fie lasat afara sau intr-un mediu ostil, acoperiti-l cu mijloace rezistente la
intemperii pentru a preveni deteriorarea.

SETAREA PENTRU LUCRU

Inainte de utilizare in fiecare zi si la inceputul fiecarui schimb, utilajul trebuie sa primeasca un test vizual si
functional, care sa includa, fara a se limita la, urmatoarele:

1)
2)

2SI G R
—_ = = =

10)

Verificati toate punctele de ungere pentru aplicarea adecvata a lubrifiantului, uleiului etc.

Verificati toate firele pentru o mai usoara functionare - mai ales supapele de coborére, supapa de
eliberare a franei efc.

Verificati nivelul si cantitatea de ulei. Eliminati orice contaminanti - apa, etc.
Verificati bateriile pentru starea de incarcare.
Verificati electricitatea sa nu fie deteriorata si izolata.

Folosind controale la sol, treceti utilajul printr-un ciclu pe spatiul de lucru complet in conformitate cu
instructiunile de utilizare. Remediati orice defecte.

Asigurati-va ca toate dispozitivele si controalele de siguranta functioneaza in conformitate cu
instructiunile.

Daca este necesar, efectuati un test de incarcare pentru a stabili stabilitatea masinii inainte de a
pune masina in functiune.

Dupa finalizarea unei perioade prelungite de transport rutier, utilajul ar putea avea nevoie de
inspectii suplimentare pentru a identifica orice degradare pe parcursul tranzitului, ceea ce ar putea
face utilajul sa fie primejdios. Efectuati o inspectie inainte de livrare pe unitate inainte de a intra in
service. Inregistrati eventualele defectiuni gasite si corectati-le imediat.

Daca este lasat nesupravegheat pentru o perioada indelungata, este probabil ca nivelarea carcasei
hidraulice sa devina ne-presurizata. Functionarea normala este apoi pierduta, cu o intarziere vizibila
in miscarea inainte sau inapoi pe masura ce bratele se misca. Pentru a restabili functia normala,
operati functia de nivelare a carcasei la statia de control la sol, carcasa trebuie sa fie complet
nivelatd fnainte si Tnapoi. Cand sistemul a fost incarcat in ambele directii, functia de nivelare a
carcasei trebuie sa fie restabilita. Repetati procedura descrisa mai sus, pana cand miscarile sunt
netede si neintrerupte. Daca aveti indoieli, contactati departamentul nostru de service pentru mai
multe sfaturi.
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Niftylift Limited nu raspunde pentru daunele unei terte parti cauzate in timpul transportului. O atentie sporité la procedurile
corecte va preveni multe dintre micile blocaje care se pot intdmpla in tranzit. A lucra din nou este atat costisitor, cat si
consumatoare de timp. Un utilaj defect care ajunge la locul de munca este o reclama proasta la adresa produsului nostru,
pentru reputatia companiei si cea a dealerilor si clientilor nostri. Responsabilitatea transportului sigur si fara daune revine
transportatorului sau reprezentantilor acestora.
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9

5.1

9.2

9.3

9.4

Comenzi de urgenta

GENERAL

VERIFICAREA FUNCTIONARII COMENZILOR DE URGENTA iN FIECARE ZI
SISAU INAINTE DE ORICE SCHIMB ESTE O PARTE ESENTIALA A
RESPONSABILITATILOR OPERATORULUL.

Operatorul si intreg personalul de la sol trebuie s& fie foarte familiarizati cu locatia si functionarea
comenzilor de urgenta.

iN CAZUL UNUI OPERATOR AFLAT iN INCAPACITATE DE MUNCA

Invartiti comutatorul de chei la statia de control la sol (pozitia centrala).
Manevrati utilajul folosind comenzile la sol, asa cum este descris anterior in sectiunea 4.2

iN CAZUL UNEI DEFECTIUNI A UTILAJULUI

Daca se pierde toata puterea utilajului, pompa auxiliara de coborare poate fi utilizata pentru a furniza
puterea hidraulica pentru manevrarea utilajului. Daca miscarea initiala a utilajului permite resetarea alarmei
principale, vor fi disponibile mecanismele normale de control. Aceasta este apoi cea mai rapidad metoda de
coborare a platformei la sol.

Nota: Daca utilajul este prevazut cu un sistem de supraincarcare a cabinei si cabina intra in contact cu un
obiect fix in timpul operarii la inaltime, acest lucru ar putea fi detectat ca o conditie de suprasarcind. Toata
puterea de comanda a utilajului s-ar pierde, necesitnd recuperarea utilajului utilizand pompa auxiliara de
coborare. Este suficient cabina sa fie manevratd departe de punctul de coliziune pentru a regla
mecanismul de cantarire a cabinei, restabilind astfel functionarea normala a utilajului. Cabina poate acum
sa fie coboréta folosind controalele descrise anterior in Sectiunea 4.3

IN URMA RECUPERARII COBORARII DE URGENTA A PLATFORMEI, EXTINDETI
COMPLET $I RETRAGETI TOTI CILINDRI DE LA STATIA DE CONTROL LA SOL
INAINTE DE A FOLOSI UTILAJUL.

NOTIFICARE DE INCIDENT

Este o cerinta obligatorie ca orice accident sau incident care implica un Niftylift, indiferent daca oricare
dintre parti a suferit o leziune sau o proprietate a fost deterioratd, sa fie raportat prin telefon direct cétre
Niftylift. In caz contrar, orice garantie asupra utilajului poate deveni nula.
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6  Responsabilitati

6.1 SCHIMBARI iN DREPTUL DE PROPRIETATE

Atunci cand are loc o schimbare in dreptul de proprietate a Nyftylift, va fi responsabilitatea vanzatorului sa
notifice direct pe Niftylift cu privire la unitatea, modelul si numarul de serie precum si numele si adresa
noului proprietar in termen de 60 de zile. Acest pas important este necesar pentru ca orice Buletin tehnic sa

poata ajunge fara intarziere la proprietarul inregistrat al fiecarui utilaj. Va rugam sa retineti ca garantiile nu
sunt transferabile.

6.2 MANUAL DE RESPONSABILITATI (doar in SUA)

ANSI/SIA 92.5 2006 va solicita sa cititi si s& va intelegeti responsabilitatile inainte s& folositi sau operati
aceasta platforma aeriana. Va rugam sa cititi documentul anexat, deoarece nerespectarea acestui lucru
poate rezulta in deces sau vatdmare grava. Oriunde apare vreo contradictie, Manualul de responsabilitati
va avea prioritare asupra tuturor celorlalte documente.
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LISTA DE VERIFICARE A INSPECTIEI/SERVICIULUI/PRE-ANGAJARE

6.3

NR. DE SERIE AL UTILAJULUI

ADMINISTRARE ADMIS | RESPINS
Verificari zilnice, saptdmanale si lunare efectuate asa cum sunt
prezentate in manualul de utilizare si de siguranta al
producatorilor?
Aparatul are certificat LOLER valabil? (Numai in Marea Britanie)
TRACTARE ADMIS | RESPINS N/A

Verificati daca franele sunt eliberate sau ...

Verificati cutiile de viteze deconectate cand este necesar

0SlI, ROTI §I FRANE

Osiile sunt fixate

Rotile sunt sigure, conditia anvelopelor acceptabild

Alinierea rofii si directia corecta

Cuplul piulitei rotii este corect

Functionarea functiilor de directie fata si spate

Pivoturile si suruburile de balans sunt fixate

BAZA

Functionarea butonului de oprire de urgenta

Functionarea supapei de control a bazei si butoanelor

Functionarea tuturor bratelor pe intreaga gama

Platforma mentine nivelul pe toatd gama

Furtunurile nu sunt stranse, ciuruite sau lovite

Functionarea pompei auxiliare de coborére

Functionarea senzorului de inclinare atunci cand este actionat
elevat pe o panta> 5°

Pivoturile si suruburile de balans sunt fixate

BRATE

Verificati daca existd componente deteriorate, distorsionate sau
slabite

Purtati placutele prezente si sigure

Cilindrii sunt silentiosi si nu sunt defecti in timpul functionérii

Cilindrii nu se deplaseaza atunci cand aparatul este oprit

Functionarea micro-comutatoarelor

Inspectie in lant - Tensiune corecta, deteriorare efc.

Lantul energetic corect si sigur peste domeniul de functii tele

Cuzineti (verificarea starii)

Pivoturile si suruburile de balans sunt fixate
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PLATFORMA ADMIS | RESPINS N/A

Functionarea butonului de oprire de urgenté
Functionarea SiOPS (consultati sectiunea 4.3.5)

Functionarea supapei de control si butoanelor / comutatoarelor
panoului de comanda

Functionarea tuturor bratelor pe intreaga gama
Functionarea comutatorului cu pedald
Nivelarea platformei pe toatd gama

Rotire neteda pe toatd gama

Starea punctelor de harnasament

Starea si functionarea portii de intrare / iesire

SISTEM DE ALIMENTARE

Toate cablurile si terminalele sunt sigure
Toate conexiunile la furtun sunt sigure
Incarcatorul / caseta de control sunt sigure
Baterie sigura

Nivelul uleiului hidraulic

ROTIRE

Rotirea cutiei de viteze si motorul sunt sigure
Rotirea pivotilor rotilor este sigura
Garzile de protectie sunt sigure

FINISARE

Placé de serie in comparatie cu documentatia

Verificati procedeele de transpunere a unor imagini colorate sa
fie la loc si lizibile

Copertine la loc si sigure
Verificati daca toate garzile sunt la locul lor si sunt in stare buna

Ungeti racordurile (inel de tractiune, stifturi)
VERIFICARE DE SCURGERI

Cilindri hidraulici (ridicare, telescop, nivelare)

Supape de control

Supape de verificare

Pompa sistemului de alimentare
Filtre
Motor de rotire

Racorduri si fitinguri cu furtun hidraulic

Nota; Factorii de mediu si nivelul de utilizare vor afecta tipul verificarilor si, de asemenea,
frecventa intervalelor de inspectie.
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Comentarii, lucrari de remediere necesare etc;

INSPECTAT DE: DATA: [ |
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Anexa A

Coduri de eroare

Instructiuni de operare & siguranta

Pentru informatii mai complete despre erori, consultati Manualul de Service HR28 MK2.

Codul erorii Descriere Actiune
Exista o pauza de functionare a , , -
01011101 becului de miscare iesirea (PIN 45) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
01011102 E).('Sta un sgurtcwcwt al beculuf de Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
miscare iesirea (PIN 45) ’
Exista o pauza de functionare la
01011301 iesirea LED (PIN 47) a butonului de Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
suprascriere
Exista un scurtcirucit de functionare la
01011302 iesirea LED (PIN 47) a butonului de Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
suprascriere
Exista o pauza de functionare a , . o
01011401 Ridicari iesirea (PIN 36) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Exista un scurtcircuit de functionare a , . I
01011402 Ridicari iesirea (PIN 36) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Exista o pauza de functionare a , . -
01011501 Coborérii esirea (PIN 54) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Exista un scurtcircuit de functionare a , . I
01011502 Coboréii esirea (PIN 54) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
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Codul erorii Descriere Actiune
01011601 Eg;igi?g;;ﬁiidiee;gactég?ﬁris Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
01011602 FTX.iSt,é..u n sc.urit.c.ircgit de funcionare a Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
ridicarii Cabinei iesirea (PIN 17) '
01011701 Eg‘t')s;fa‘r’"pc"‘:ﬁ gﬁ;‘;lﬂggo(ﬁﬁ 23) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
01011702 fﬁéﬂ?aﬁ?éiﬁﬁif‘fiﬁiif(“pﬂﬁ'?,%?re 2 | Contactati un centru de service aprobat de Niftylit.
01011801 aEétissrici) rﬂ?;ﬁﬁ:;fgg(igmrggi Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
01011802 Eégséér#%z(;mﬂZ;L#L:e(;mcgg)nare a Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
01011A01 Eg:ﬁfcfofjﬂizg gﬁ;lljigft'if;z: (PIN 40) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
01011A02 E())(ri]ifctli)r;jﬁ?gi[f;::;?;;p:g?g?&edfo) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
01011B01 Elxe:rsrfe? s%ilgzri ?;ifruegc?gﬂ\? rzez? Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
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Codul erorii Descriere Actiune
01011B02 Exista un scurtqru!t de funcfionare a Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
alarmei sonore iesirea (PIN 22) '

Exista o pauza de functionare a lampei . . o
01011D01 de avertizare iesirea (PIN 42) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
01011D02 EX|sta.un scurtglrcwt.de.functlonare 4 | Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

lampei de avertizare iesirea (PIN 42) :

Existé o pauza de functionare a , , -
01011F01 activarii generatorului iesirea (PIN 04) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
01011F02 EX'.S t? un scurtmrcun.dle funcponare 4 | Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

activarii generatorului iesirea (PIN 04) '

Exista o pauza de functionare a
01012001 butonului LED verde de la baza iesirea | Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

(PIN 48)

Exista un scurtcircuit de functionare a
01012002 butonului LED verde de la baza iesirea | Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

(PIN 48)

Exista o pauza de functionare a , . -
01012101 activaiii conducerii iesirea (PIN 49) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

Exista un scurtcircuit de functionare a , , e
01012102 activairii conducerii iesirea (PIN 49) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

Romans/R0O — 10/18
Instruct iuni originale



ST Dispozitiv de ridicare a sarcinilor/Seria SP

Instructiuni de operare & siguranta

Codul erorii Descriere Actiune
Exista o pauza de functionare a
01012201 avertizorului sonor de miscare iesirea | Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
(PIN 31)
Exista un scurtcircuit de functionare a
01012202 avertizorului sonor de miscare iesirea | Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
(PIN 31)
Exista o pauza de functionare , . -
01012301 contactorului 1 auxiliar iesirea (PIN 50) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Exista un scurtcircuit de functionare , . -
01012302 contactorului 1 auxiliar iesirea (PIN 50) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Exista o pauza de functionare a , , -
01012401 activari bratului esirea (PIN 51) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Exista un scurtcircuit de functionare a , . e
01012402 activairii bratului iesirea (PIN 51) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Exista o pauza de functionare a , . -
01012501 releului e sigurant3 1 iesirea (PIN 52) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
01012502 Exista un scuritcircut de uncfionare a Contactati un centru de service aprobat de Niftylift
releului de siguranta 1 iesirea (PIN 52) : P yit.
Exista o pauza de functionare a , , -
01012601 releului e sigurant3 2 iesirea (PIN 16) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
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Codul erorii Descriere Actiune

01012602 Exista un scuritcircutt de functionare a Contactati un centru de service aprobat de Niftylift
releului de siguranta 2 iesirea (PIN 16) ' P Yl
Exista o pauza de functionare a , . o

01012701 claxonului fesirea (PIN 35) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

01012702 Exista un sourtcircuit de funcionare a Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
claxonului iesirea (PIN 35) ’

01021601 | DSt 0 pauza de functionare alampel | v iati i centru de service aprobat de Niftylit,
de avertizare iesirea (PIN 17)

01021602 EX|sta.un scurtqrcun.de_funcponare @ | Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
lampei de avertizare iesirea (PIN 17) :
Exista o pauza de functionare a

01021701 butonului LED de suprascriere din Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
cabina iesirea (PIN 53)
Exista un scurtcircuit de functionare a

01021702 butonului LED de suprascriere din Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
cabina iesirea (PIN 53)
Exista o pauza de functionare a

01022001 avertizorului sonor de miscare iesirea | Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
(PIN 48)
Exista un scurtcircuit de functionare a

01022002 avertizorului sonor de miscare iesirea | Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
(PIN 48)
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Codul erorii Descriere Actiune
Exista o pauza de functionare a , . e
01022101 becului de miscare iesirea (PIN 49) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Exista un scurtcircuit al becului de , . o
01022102 miscare iesirea (PIN 49) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Exista o pauza de functionare a , . -
01022301 activiirii cabinei iesirea (PIN 50) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
0f022302 | EXiSta un scuritcireuit de functionare a1 oy v un centru de service aprobat de Niftylit
activarii cabinei iesirea (PIN 50) ' P yit.
Exista o pauza de functionare a
01022401 butonului LED verde din cabind iesirea | Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
(PIN 51)
Exista un scurtcircuit de functionare a
01022402 butonului LED verde din cabina iesirea | Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
(PIN 51)
Exista o pauza de functionare a , . -
01022501 supapei 612 iesirea (PIN 52) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Exista un scurtcircuit de functionare a , . o
01022502 supapei 612 iesirea (PIN 52) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Exista o pauza de functionare a , , -
01031001 mersului cu spatele iesirea (PIN 44) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
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Codul erorii Descriere Actiune

01031002 Exista un scurtcwcuq d? functionare a Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
mersului cu spatele iesirea (PIN 44) '

01031101 Exista 0 pauza d.e fgnctlonare a Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
mersului inainte iesirea (PIN 45) ’

01031102 Exista “.”ASCWC'TC“.“ de functionare a Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
mersului inainte iesirea (PIN 45) ’
Exista o pauza de functionare a

01031201 schimbarii directiei de deplasare Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
iesirea (PIN 46)
Exista un scurtcircuit de functionare a

01031202 schimbarii directiei de deplasare Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
iesirea (PIN 46)
Exista o pauza de functionare a , . e

01031301 blocarii diferentialului iesirea (PIN 47) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Exista un scurtcircuit de functionare a . . o

01031302 blocarii diferentialului esirea (PIN 47) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

01031401 E>.<|stavo“pauza dAe fungthnare Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
orientarii spre stanga iesirea (PIN 36) :

01031402 E)glstavu"n scurtctrcmt (.je funcnonare Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
orientarii spre stanga iesirea (PIN 36) :
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Codul erorii

Descriere

Actiune

01031501

Exista o pauza de functionare
orientarii spre dreapta iesirea (PIN 54)

Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

01031502

Exista un scurtcircuit de functionare
orientarii spre dreapta iesirea (PIN 54)

Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

01032001

Exista o pauza de functionare a
eliberérii franei din fata iesirea (PIN
48)

Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

01032002

Exista scurtcircuit de functionare a
eliberérii franei din faté iesirea (PIN
48)

Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

01032301

Exista o pauza de functionare a
eliberarii frénei din spate iesirea (PIN
50)

Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

01032302

Exista un scurtcircuit de functionare a
eliberarii franei din spate iesirea (PIN
50)

Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

01032401

Exista o pauza de functionare a
conducerii cu bratul ridicat iesirea (PIN
51)

Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

01032402

Exista un scurtcircuit de functionare a
conducerii cu bratul ridicat iesirea (PIN
51)

Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

01032701

Exista o pauza de functionare a
activarii suspensiei iesirea (PIN 35)

Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
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Codul erorii Descriere Actiune

01032702 EX'.S t? un SC””C'TCP!‘ d.e functionare a Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
activarii suspensiei iesirea (PIN 35) ’

019D0000 Aflsajulvpresmp iide suspensie mdlcg Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
faptul ca este in afara nivelului admis '
Afisajul analogic al greutatii cabinei

019E0000 indicé faptul ca se afla in afara Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
nivelului admis

019F0000 Af|oaJ£J Ilsenzorulw d? poz@e a dirscfiei Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
se afla in afara valorii admise '

01A00000 Cpntactele comutatorului SIOPS nu Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
citesc corect ’

01A10000 Con?actele comutatorului pentru cheie Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
nu citesc corect ’

01A20000 ((:Z;r;tcatctele de baza E-Stop nu citesc Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

01A30000 g;r;tcatctele E-Stop din cabina nu citesc Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

01A40000 Intrar!e“qe &ggraﬂa pgntru cantarirea Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
greutatii in cabind nu citesc corect '
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Codul erorii Descriere Actiune
01A50000 Contactelle comutlatoru|u| de coborare Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

a bratului nu se citesc corect '

Telescopul din contactele . . o
01A60000 comutatorului nu citeste corect Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
01A70000 Contactele intrerupatoruli de Contactati un centru de service aprobat de Niftylift

selectare a modului nu citesc corect : '
01A80000 Contactele comutatoruli de rotire a Contactati un centru de service aprobat de Niftylift

cabinei (Cabina) nu citesc corect ' '

Contactele butonului alb (cabina) nu . . o
01A90000 citesc corect Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

Contactele comutatorului de directie , . -
01AA0000 ale manetei nu citesc corect Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

Citirea senzorului de presiune se afla . . o
01AB0000 in afara valori sale (Scazut) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

Citirea senzorului de presiune se afla . . o
01AC0000 in afara valori sale (Ridicat) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

Presiunea hidraulica se situeaza in
01AD0000 afara valorii admise in timpul utilizérii Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

si actionarii ridicate
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Codul erorii Descriere Actiune
Contactele butonului verde (Baza) nu . . o
01AE0000 citesc corect Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Contactele butonului verde (Cabina) . . e
01AF0000 nu citesc corect Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
01Boooop | Sutoanele de nivel ale cabinei Contactati un centru de service aprobat de Niftyift
(Cabina) nu citesc corect ' .
Repozitionati paleta in pozitia neutra si reaplicati
01810000 Legatura paletei cu bratul (Cabing) a comanda dupa activarea butonului verde sau a
functionat defectuos - pozitia neutra comutatorului cu pedala. Asigurati-va ca paleta revine la
pozitia neutra dupa ce ati eliberat-o.
Repozitionati paleta in pozitia neutra si reaplicati
01820000 Paleta de ridicare a bratului (Cabind) a | comanda dupa activarea butonului verde sau a
functionat defectuos - pozitie neutra comutatorului cu pedala. Asigurati-va ca paleta revine la
pozitia neutra dupa ce ati eliberat-o.
Repozitionati paleta in pozitia neutra si reaplicati
01B30000 Paleta de anulare a bratului (Cabind) a | comanda dupa activarea butonului verde sau a
functionat defectuos - pozitie neutra comutatorului cu pedala. Asigurati-va ca paleta revine la
pozitia neutra dupa ce ati eliberat-o.
Paleta de extindere telescopics a Repozitionati Paletg in pozitia neutra si reaplicati
. L : comanda dupa activarea butonului verde sau a
01B40000 bratului (cabind) a functionat defectuos . ey N ,
-~ < ’ comutatorului cu pedala. Asigurati-va ca paleta revine la
- pozitia neutra I . o S '
: pozitia neutra dupa ce ati eliberat-o.
N Repozitionati paleta in pozitia neutra si reaplicati
Paleta de manevrare la inaltime a A ' ST :
. . . comanda dupa activarea butonului verde sau a
01B50000 bratului (Cabina) a functionat . - AN .
' o L comutatorului cu pedala. Asigurati-va ca paleta revine la
defectuos - pozitie neutra i C o S :
' pozitia neutra dupa ce ati eliberat-o.
Repozitionati joystick-ul in pozitia neutra si reaplicati
comanda dupa activarea butonului verde sau a
01B60000 Maneta de dirijare a functionat comutatorului cu pedala. Asigurati-va ca joystick-ul revine
defectuos - pozitia neutra la pozitia neutra dupa ce I-ati eliberat si daca problema
persista, contactati un centru de service aprobat de
Niftylift.
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Codul erorii Descriere Actiune
Contactele butonului alb (Baza) nu . . o
01B70000 citesc corect Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Nu exista nicio comunicare CANBus
01C10000 cu nodul de gestionare a bateriei Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
(Acuitate - Node 42)
Nu exista nicio comunicare CANBus . . o
01C20000 cu maneta de diijare (Nodul 32) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Nu exista nicio comunicare CANBus . . o
01C30000 cu nodul CAN al Cabinei (Nodul 3) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Nu exista nicio comunicare CANBus . . I
01C40000 cu Controllerul motorului (Nodul 4) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Nu exista nicio comunicare CANBus . . -
01C50000 cu Controllerul mecanismului (Nodul 5) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Nu exista nicio comunicare CANBus
01C60000 cu Controllerul Master de conducere Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
din motor (Nodul 3)
Nu exista nicio comunicare CANBus
01C70000 cu Controllerul Slave de conducere din | Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
motor (Nodul 4)
Nu exista nicio comunicare CANBus , . -
01C80000 cu Afisajul din Cabina (Nodul 8) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
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Codul erorii Descriere Actiune
Nu exista nicio comunicare CANBus . . -
01C90000 cu Afisajul de la Baza (Nodul 9) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Nu exista nicio comunicare CANBus . . o
02CA0000 cu PLC-ul din Cabina (Nodul 2) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Nu exista nicio comunicare CANBus . . o
02CB0000 cu PLC-ul sasiului (Nodul 29) Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Nu exista nicio comunicare CANBus
01CC0000 cu senzorul de inclinare a bratului 2 Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
(Nodul 12)
Nu exista nicio comunicare CANBus
01CD0000 cu senzorul de inclinare a bratului 3 Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
(Nodul 13)
Nu exista nicio comunicare CANBus
01CE0000 cu supapa de conducere Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
(Axiomatic - Nodul 7)
Nu exista nicio comunicare CANBus
01CF0000 cu senzorul de inclinare a sasiului Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
(Nodul 15)
Exista o defectiune suspecta fie pe
01D10000 butonul verde, butonul alb sau pe Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
pedala comutator
Declansatorul joystick-ului a fost activ prea mult timp fara
0 comanda de miscare. Eliberati declansatorul si
Exista o defectiune suspecta a reaplicati cu o comanda de miscare. Eliberati
01D20000 " . ’ . PR O
declansatorului manetei declansatorul si reaplicati cu 0 comanda de miscare.
Daca problema persistd, contactati un centru de service
aprobat de Niftylift.
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Codul erorii

Descriere

Actiune

01D30000

Citirea senzorului de inclinare a
sasiului (X) se afla in afara valorii de
compensare admise

Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

01D40000

Citirea senzorului de inclinare a
sasiului (Y) se afla in afara valorii de
compensare admise

Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

01D50000

Senzorul de inclinare a sasiului
necesita calibrare (X)

Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

01D60000

Senzorul de inclinare a sasiului
necesita calibrare (Y)

Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

01D70000

Senzorul de pozitie a directiei necesita
calibrare

Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

01D80000

Citirea senzorului de pozitie a directiei
este in afara valorii admise pentru
calibrare

Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

01D90000

Senzorul de inclinare a nivelului
Cabinei necesita calibrare

Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

01DA0000

Senzorul de inclinare a nivelului
Cabinei este in afara valorii admise
pentru calibrare

Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.

01DB0000

Nu exista nicio comunicare CANBus
cu senzorul de inclinare a pozitiei
cabinei (Nodul 14)

Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
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Codul erorii Descriere Actiune
0 . Intoarceti legatura paletei in pozitia neutra si
01E10000 Palet.a de legatura cu braful (Cabina) a reincercati. Daca problema persista, contactati un centru
functionat defectuos - eroare de canal ) e '
’ de service aprobat de Niftylift.
.- , , Repozitionati paleta de ridicare in pozitia neutra si
01E20000 Palet.a de ridicare a brafului (Cusca) a incercati din nou. Dacé problema persista, contactati un
functionat defectuos - eroare de canal : ) e '
’ centru de service aprobat de Niftylift.
Paleta de anulare a bratului (Cuscé) a Intoarceti plelta de aanulare in pozitia neutra si
01E30000 : ' ' reincercati. Daca problema persista, contactati un centru
functionat defectuos - eroare de canal . e '
’ de service aprobat de Niftylift.
Paleta de extindere telescopica a intoarceti paleta de extindere telescopica in pozitia
01E40000 bratului (cabind) a functionat defectuos | neutra si incercati din nou Dacé problema persista,
- eroare de canal contactati un centru de service autorizat de la Niftylift.
o g Intoarceti paleta de manevrare la inaltime in pozitia
Paleta de manevrare la inaltime a neutrs si ' '
01E50000 bratului (Cabina) a funcfionat reincercati. Daca problema persistd, contactati un centru
defectuos - eroare de canal ) e '
de service aprobat de Niftylift.
Tntoarcetj maneta de diriajre the drive joystick in pozitia
01E60000 Maneta de dirijare a functionat neutra si
defectuos - eroare de canal reincercati. Daca problema persistd, contactati un centru
de service aprobat de Niftylift.
Verificati pentru mai multe informatii codul flash al
01F10000 Exista o eroare la controlerul motorului | controlerului motor sau codul de eroare specific aplicatiei
(ultimii doi octeti).
01F20000 Iggég? alimentare al masinii nu a fost Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
01F30000 l::tgwtarul de serie al masinil nu a fost Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
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Codul erorii Descriere Actiune
01F40000 Masina este in modul ,,Descércare” Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Sistemul de racire a temperaturii ridicate a mecanismului
Averti tul -Protect " sau presiunea uleiului scazutd. Daca temperatura
01F50000 ‘;e ISmentul ,Frotectie mecanism -1 jichigului de racire este ridicata, l3sati timp s& se
a fost declansat raceasca. Daca problema persista, contactati un centru
de service aprobat de Niftylift.
Verificati daca toate bornele bateriei sunt etanse si fara
01F60000 Temperatura bateriei este ridicata (> coroziune. Permiteti racirea bateriilor si daca problema
80 grade) persistd, contactati un centru de service aprobat de
Niftylift.
Presiunea de suspensie prea mare, in . . o
01F90000 fimp e este ridicat Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Puterea hidraulica principal a fost Porniti masina si daca problema persista, contactati un
01FA0000 dezactivata din cauza unei erori legate S P persisia, *
i < centru de service autorizat de la Niftylift.
de siguranta
Puterea hidraulica auxiliard a fost Porniti masina si dacé problema persista, contactati un
01FB0000 dezactivata din cauza unei erori legate . P persis a, :
. < centru de service autorizat de la Niftylift.
de siguranta
Exista o eroare la contactoarele . . -
01FC0000 pompel auxiliare Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
Tensiunea bateriei sistemului
01FD0000 sistemului auxiliar al pompei este in Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
afara valorii admise
Exista o eroare cu algoritmul de . . -
01FE0000 incarcare selectat cu incarcatorul Contactati un centru de service aprobat de Niftylift.
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Anexa B

B1

Piese pentru siguranta ale sistemului de control (SRP / CS)

Sistemul de control Niftylift a fost proiectat si validat conform standardelor cerute. Tabelul de mai jos
listeaza piesele privitoare la siguranta ale sistemului de control si nivelul la care au fost aprobate.

Nivelul de performanta (PL) al fiecarui SRP / CS este specificat de BS EN 280: 2013 + A1 2015 sectiunea
5.11 Tabelul 5.

Piese privitoare la siguranta ale sistemului de control Aprobare

(SRPICS) (Standard, Nivel de performanta)
B1 impiedicati deplasarea peste limita de inclinare ISO 13849-1:2015 PL ¢

B2 Limitarea vitezei de deplasare ISO 13849-1:2015 PL ¢

B3 Controlul axelor oscilante ISO 13849-1:2015 PL d

B4 Sistem de detectare a sarcinii ISO 13849-1:2015 PL d

B5 Nivelarea platformei ISO 13849-1:2015 PLd

B6 Preveniti miscarea cilindrilor de retinere a sarcinii in caz de

defectare a conductei ISO 13849-1:2015 PLc

B7 Interblocarea comenzilor de deplasare ISO 13849-1:2015 PL b

B8 Oprire de urgenta BS EN ISO 13850:2015 PLc

B9 SiOPS BS EN ISO 13849-1:2015 PLd

B10 Suprascriere auxiliara BS EN ISO 13849-1:2015 PLd

REVENITI TRECEREA DEASUPRA LIMITEI DE INCLINARE (PTAIL)

Sistemul de detectare a miscarii verticale este proiectat pentru a satisface cerintele PLc in conformitate cu
ISO 13849-1: 2015, conform cerintelor BS EN 280: 2013 + A1 2015.

1.Limitele pieselor legate de siguranta la categoria selectata si orice excludere a erorilor;

Sistemul de detectare a miscarii verticale este activ atunci cand masina este in afara pozitiei sale de
inactivitate, adica atunci cand bratele telescopice sunt in afara pozitiei bratelor inchise si complet retrase.

Conducerea este permisa atunci cand unghiul de sasiu depaseste unghiul nominal cu bratul telescopic este
retras, astfel incat comutatorul telescopului este actionat, pe modul brate retrase, deci comutatorul
telescopului este activat. Comutatoarele de brate si telescop se bazeazd pe comutarea electricd a
contactelor respective, ceea ce permite sistemului de miscare verticala sa permita conducerea in afara
unghiului nominal.

Comutarea contactelor in pozitia retrasa este determinata pozitiv de greutatea bratului telescopului pe
suportul bratelor si forta bratului telescopului se retrage complet.

Comutarea contactelor in pozitia ridicatd este fortatd de utilizarea arcului continut in ansamblul bratelor
retrase si al comutatorului telescopului. Intretinerea si verificarile de siguranta zilnice trebuie
respectate.

Intrerupatorul de brat sau telescop nu poate fi anulat pentru a ocoli sistemul de miscare verticald, decét prin
demontarea intrerupatorului cu ajutorul instrumentelor. Utilizare necorespunzatoare rezonabila.
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Daca comutatoarele bratelor sau telescopului sunt inlaturate sau daca nu sunt mentinute in conformitate cu
documentatia corespunzatoare, sistemul de detectare a miscarii verticale poate sa nu se activeze si poate
duce la instabilitatea si rasturnarea masinii.

Atéat comutatoarele telescopului cat si cele ale bratelor sunt concepute pentru a utiliza contacte legate
mecanic, ceea ce asigura ca ambele seturi de contacte actioneaza simultan. Cele doua seturi de contacte
din fiecare comutator sunt verificate unele pentru altele pentru a preveni o defectiune a oricarui comutator
care duce la pierderea functiei de siguranta.

2.Limitele SRP / CS si orice excludere a defectiunilor, pentru care, atunci cand este esential pentru
mentinerea categoriei sau categoriilor selectate si a performantei in materie de siguranta, trebuie sa se
ofere informatii adecvate (de exemplu, pentru modificare, intretinere si reparatie) pentru a garanta
justificarea continua a defectului. excludere (e); Nu deteriorati, modificati sau dezactivati in niciun fel
comenzile, dispozitivele de sigurantd, blocajele sau orice alta parte a masinii.

intretinerea trebuie efectuata numai de persoane abilitate si instruite corespunzator.

3.Efectele abaterilor de la performanta specificata asupra functiei de siguranta;

Daca senzorul de inclinare nu functioneaza asa cum este prevazut, este posibil ca Niftylift sa intalneasca
pante pentru care nu este evaluat atunci cand se afl in afara pozitiei sale de depozitare.

In cazul in care Niftylift intalneste pantele care depasesc limita de inclinare, asa cum este specificata pe
placa de serie, produsul poate deveni instabil.

Daca produsul devine instabil, exista riscul de a deteriora Niftylift, alte echipamente si bunuri, ranirea sau
pierderea vietii operatorului si a persoanelor din apropiere.

Daca comutatorul de repaus al bratelor nu functioneaza asa cum este prevézut, este posibil ca Niftylift s&
opreasca sistemul de detectare a miscarii verticale atunci cand este intentionat.

Daca comutatorul telescopului nu functioneaza asa cum este prevazut, este posibil ca Niftylift sa nu puna
opreasca sistemul de detectare a miscérii verticale atunci cand este intentionat.

Sistemul a fost testat in aplicatia sa si daca apare o defectiune, sistemul va esua intotdeauna intr-o stare
sigura, adica Modul conducere va fi dezactivat

4.Descrieri clare ale interfetelor SRP / CS si dispozitivelor de protectie;

Sistemul de functii de siguranta PTAIL cuprinde trei automate de sigurantd PLC, senzorul de miscare
verticala, comutatorul de repaus a bratelor, comutatorul telescopului, supapa de eliberare a franei din fata si
supapa de eliberare a franei spate.

Intrarile senzorului comutatorului de miscare verticala, si a bratelor in PLC-ul de siguranta de baza, intrarile
comutatorului telescopului in PLC-ul de siguranta al cabinei si solenoizii de eliberare a frénei fata si spate
sunt iesiri din PLC-ul de siguranta al sasiului.

Toate automatele de siguranta si senzorul de miscare verticala sunt conectate de CANbus.

5.Timpul de rdspuns

Senzorul de miscare verticala este alimentat si activ in orice moment, furnizdnd semnalul corect in raport cu
unghiul de inclinare a sasiului pe axa x si y. Comutatoarele de repaus ale bratelor si ale telescopului sunt
active in orice moment furnizand semnale corecte in raport cu pozitia bratelor.

In cazul in care se intélneste un unghi de inclinare mai mare decét este permis, sistemul va impiedica
functiile de antrenare prin aplicarea frénelor din fata si din spate.

Timpul necesar pentru a opri masina pe o panta gradualad atunci cand este atinsa limita de inclinare nu va
duce la o situatie nesigura.
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6.Limitele de functionare (inclusiv conditiile de mediu);

Toate componentele din inter-blocajul de miscare verticala sunt evaluate la conditile de mediu acceptabile
pentru utilaj; consultati sectiunea 2.2.

7.Indlicatii si alarme,
Alarma de miscare verticala

Daca bratele sunt ridicate si se ajunge la limita de miscare verticala admisa, actiunea alarmei de miscare
verticala va provoca sunetul claxonului si se va aprinde lumina rosie de avertizare la baza si locatia de
control a cabinei. ,

8.Mutarea si suspendarea functiilor de siguranta;

Senzorul de miscare verticala este intotdeauna alimentat si activ, dar functia de siguranté este suspendata
in timp ce bratul telescopic este pe repaus si este retras complet. Lampile de avertizare indica daca unghiul
de inclinare a fost depasit indiferent de pozitia bratului.

9.Moduri de control;
Sistemul de detectare a miscarii verticale nu are moduri de functionare controlabile de utilizator.

10. fntre;‘inere; Liste de verificare intretinere;

Va rugam sa consultati manualul de service pentru toate detaliile de intretinere.

Usurinta accesibilitatii si inlocuirea pieselor interne;
inlocuirea pieselor trebuie efectuatd numai de persoane instruite corespunzator si competente.

Daca piesele necesita inlocuire, inlocuiti piesele complete, cum ar fi senzorul de miscare verticala,
comutatorul de siguranta, PLC sau blocul de supape hidraulice.

Nu incercati sa deschideti senzorul de miscare verticala sau sa inlocuiti componentele furnizate la oricare
PLC.

Nu ncercati intretinerea componentelor hidraulice, adica sa inlocuiti garniturile sau componentele interne.
Se vor utiliza numai piese originale si furnizate de Niftylift.

12. Mijloace pentru detectarea usoaré si sigura a defectiunilor tehnice;

Pentru a verifica functionarea sistemului senzorului de inclinare

Cu bratele usor ridicate, conduceti pe o pantd egala cu unghiul nominal al utilajului. Franele utilajului ar
trebui sa opreasca masina imediat ce s-a atins nivelul.

13.Informatii care explicé cererile de utilizare relevante pentru categoria la care se face referire;
Nu este cazul.

14.Verificarea intervalelor de testare, dupd caz.

Verificati functionarea sistemului senzorului de inclinare care trebuie facut la inceputul fiecarui ciclu de
serviciu.
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B2

LIMITAREA VITEZEI DE DEPLASARE (LVD)

Interblocarea cu viteza ridicata a actionarii, cunoscuta si sub denumirea de sistem de viteza mare a
actionarii, este proiectata pentru a raspunde cerintelor PLc in conformitate cu ISO 13849-1: 2015, conform
cerintelor BS EN 280: 2013 + A1 2015.

1.Limitele pieselor legate de siguranta la categoria selectata si orice excludere a erorilor;

Sistemul de viteza ridicat de actionare este oprit atunci cdnd masina este depozitata, adica atunci cand
bratele telescopice sunt pe suportul bratelor si comutatorul de brat este actionat, iar bratele telescopicei
retrase astfel incat comutatorul telescopului este actionat.

Viteza completa de conducere este permisa cand bratul telescopic este retras, astfel incat comutatorul
telescopului este actionat si pe bratele sunt retrase si sprijinite, deci comutatorul bratului este actionat.
Comutatoarele de brate si telescop se bazeaza pe comutarea electrica a contactelor respective, ceea ce
permite sistemului de miscare verticala sa permita conducerea in afara unghiului nominal.

Comutarea contactelor in pozitia retrasa este determinata pozitiv de greutatea bratului telescopului pe
suportul bratelor si forta bratului telescopului se retrage complet.

Comutarea contactelor in pozitia ridicata este fortatd de utilizarea arcului continut in ansamblul bratelor
retrase si al comutatorului telescopului. Intretinerea si verificarile de sigurantd zilnice trebuie
respectate.

Intrerupatorul de brat sau telescop nu poate fi anulat pentru a ocoli sistemul de miscare verticald, decét prin
demontarea intrerupatorului cu ajutorul instrumentelor. Utilizare necorespunzatoare rezonabila.

Nota: Pozitia Slew va afecta si viteza de actionare. Pentru a functiona la viteza maxima, asigurati-va
ca trapa este centrata.

2. Limitele SRP / CS si orice excludere a defectiunilor, pentru care, atunci cand este esential pentru
mentinerea categoriei sau categoriilor selectate si a performantei in materie de sigurantd, trebuie sé se
ofere informatii adecvate (de exemplu, pentru modificare, intretinere si reparatie) pentru a garanta
continuarea justificarii excluderii sau erorilor;

intretinerea trebuie efectuata numai de persoane abilitate si instruite corespunzator.

3. Efectele abaterilor de la performanta specificatd asupra functiei de siguranta;

Daca interblocarea cu viteza ridicatd a actionarii nu functioneaza asa cum este prevazut, este posibil ca
Niftylift s& aiba efecte dinamice dramatice care pot afecta negativ stabilitatea produsului.

Daca produsul devine instabil, deteriorarea Niftylift, a altor echipamente si proprietati, vatamarea sau
pierderea vietii operatorului si a persoanelor din jur poate fi un risc.

Daca comutatorul de repaus al bratelor nu functioneaza asa cum este prevazut, este posibil ca Niftylift s&
opreasca sistemul de actionare ridicata atunci cand este prevazut.

Daca comutatorul telescopului nu functioneazd asa cum este prevazut, este posibil ca Niftylift sa nu
actioneze sistemul de actionare ridicat atunci cand este prevazut.

Sistemul si a fost testat in aplicatia sa si, in cazul in care apare o defectiune, sistemul va esua intotdeauna
intr-o stare sigura, adica masina ar fi limitata in a avea o viteza ridicata a actionarii.

4. Descrieri clare ale interfetelor SRP / CS si dispozitivelor de protectie;

Functia de sigurantd pentru limitarea vitezei de deplasare (LVD) cuprinde cele 3 PLC-uri de sigurantd,
intrerupatorul de repaus al bratelor, comutatorul telescopului si solenoidul de actionare ridicat.
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Intrarile comutatorului de retragere a bratelor in PLC-ul de siguranta de baza, intrarile comutatorului
telescopului in PLC-ul de sigurantd in cusca si solenoidul de actionare ridicat sunt iesiri din PLC-ul de
siguranta al sasiului.

Toate PLC de siguranta sunt conectate la CANbus, utilizdnd protocolul CANsafe.

5. Timpul de raspuns

Comutatoarele de repaus ale bratelor si ale telescopului sunt active in orice moment furnizand semnale
corecte in raport cu pozitia bratelor.

Timpul necesar pentru a incetini masina cand aceasta paraseste pozitia depozitatd nu va duce la o situatie
nesigura.

6. Limitele de functionare (inclusiv conditiile de mediu);

Toate componentele cu viteza ridicata de actionare sunt evaluate la conditiile de mediu acceptabile pentru
masina; consultati sectiunea 2.2.

7. Indicatii si alarme;

Ecranul cabinei va afisa o pictograma cu un utilaj ridicat pentru a arata ca Niftylift se afla sub controlul
interblocarii cu viteza mare a unitatii.

8. Mutarea si suspendarea functiilor de siguranta;

Nu este posibila suspendarea operarii interblocarii cu viteza mare a actionarii cu bratele ridicate sau cu
sectiunile telescopului extinse.

9. Moduri de control;
Interblocarea ridicaté a vitezei de actionare nu are moduri de functionare controlabile de utilizator.

10. fntre;‘inere; Liste de verificare intretinere;

Va rugédm sa consultati manualul de service pentru toate detaliile de intretinere.

11. Usurinta accesibilitétii si inlocuirea pieselor interne;
inlocuirea pieselor trebuie efectuatd numai de persoane instruite corespunzator si competente.

Daca piesele necesita inlocuire, inlocuiti elementele complete, cum ar fi comutatorul de siguranta, PLC sau
blocul de supape hidraulice.

Nu incercati sa deschideti intrerupatoarele cu brate, decat pentru a verifica starea cablajului la comutatoare.
Nu incercati intretinerea componentelor hidraulice, adica sa inlocuiti garniturile sau componentele interne.

Se vor utiliza numai piese originale si furnizate de Niftylift.

12. Mijloace pentru detectarea usoard si sigura a defectiunilor tehnice;
Pentru a verifica functionarea sistemului de viteza mare a actionarii.

1)  Asigurati-va ca Niftylift are un spatiu suficient in toate directiile pentru a conduce pe o distanta minima
pentru a verifica daca viteza ridicata de antrenare este corecta.

2)  Porniti Niftylift si selectati locatia de control a cabinei.

3) Operati bratele cu consola din cabina si elevati legaturile bratelor suficient pentru a inlatura sectiunile
telescopice din zona de repaus astfel incat comutatorul de brate sa fie actionat.
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4)  Eliberati usor declansatorul si deplasati maneta in directia doritd. Testeazd pe rénd functiile de
actionare inainte si fnapoi.

5) Observati ca viteza functionarii unitatii nu este mai mare de 1 km / h. Masina nu trebuie sa parcurga
mai mult de 10 metri in 28 de secunde.

6) Eliberati joystick-ul pentru a inceta operatiunile de conducere.
13.Informatii care explica cererile de utilizare relevante pentru categoria la care se face referire;
Nu este cazul.

14.Verificarea intervalelor de testare, dupd caz.

Verificati functionarea sistemului senzorului de inclinare care trebuie facut la inceputul fiecarui ciclu de
serviciu.
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Instructiuni de operare & siguranta
CONTROLUL AXELOR OSCILANTE (CoAO)

Interblocarea suspensiei este proiectatd pentru a satisface cerintele PLd in conformitate cu ISO 13849-1:
2015, conform cerintelor BS EN 280: 2013 + A1 2015.

1.Limitele pieselor legate de siguranta la categoria selectata si orice excludere a erorilor;

Sistemul de blocare a suspensiei este oprit atunci cdnd masina este depozitata, adica atunci cand bratele
telescopice sunt in repaus pe suportul bratelor si comutatorul de brat este actionat, iar bratele telescopului
se retrag astfel incét actionarea comutatorului telescopului este actionata.

Presurizarea sistemului de suspensie este permisa cand bratul telescopic este retras, astfel incét butonul
telescopului este actionat, iar pe bratele sunt in repaus pe suport, astfel incat butonul de actionare sa fie
actionat. Comutatoarele de brate si telescop se bazeaza pe comutarea electricé a contactelor respective,
ceea ce permite sistemului de miscare verticala s& permita conducerea in afara unghiului nominal.

Comutarea contactelor in pozitia retrasd este determinata pozitiv de greutatea bratului telescopului pe
suportul bratelor si forta bratului telescopului se retrage complet.

Comutarea contactelor in pozitia ridicatd este fortatd de utilizarea arcului continut in ansamblul bratelor
retrase si al comutatorului telescopului. Intretinerea si verificarile de siguranta zilnice trebuie
respectate.

Intrerupatorul de brat sau telescop nu poate fi anulat pentru a ocoli sistemul de miscare verticald, decét prin
demontarea intrerupatorului cu ajutorul instrumentelor. Utilizare necorespunzatoare rezonabila.

2. Limitele SRP / CS si orice excludere a defectiunilor, pentru care, atunci cand este esential pentru
mentinerea categoriei sau categoriilor selectate si a performantei in materie de sigurantd, trebuie sa se
ofere informatii adecvate (de exemplu, pentru modificare, intretinere si reparatie) pentru a garanta
continuarea justificarii excluderii sau erorilor;

intretinerea trebuie efectuata numai de persoane abilitate si instruite corespunzator.

3. Efectele abaterilor de la performanta specificata asupra functiei de siguranta;

Daca interblocarea cu viteza ridicata a actionarii nu functioneaza asa cum este prevazut, este posibil ca
Niftylift sa aiba efecte dinamice dramatice care pot afecta negativ stabilitatea produsului.

Daca produsul devine instabil, deteriorarea Niftylift, a altor echipamente si proprietéti, vatamarea sau
pierderea vietii operatorului si a persoanelor din jur poate fi un risc.

Daca comutatorul de repaus al bratelor nu functioneazé asa cum este prevazut, este posibil ca Niftylift s&
nu opreasca sistemul de detectare a migcarii verticale atunci cand este intentionat.

Daca intrerupatorul telescopului nu functioneazd asa cum este prevazut, este posibil, Niftylift s& nu
actioneze sistemul de suspensie atunci cand se intentioneaza.

Sistemul a fost testat in aplicatia sa si daca apare o eroare, sistemul va esua intotdeauna intr-o stare de
sigurantd de exemplu suspensia va fi dezactivata.

4. Descrieri clare ale interfetelor SRP / CS si dispozitivelor de protectie;

Functia de siguranta CoAO cuprinde cele 3 PLC-uri de sigurantd, intrerupatorul de repaus a bratelor,
comutatorul telescopului si solenoidul de actionare ridicat.

Intrarile comutatorului de punere a bratelor in repaus in PLC-ul de sigurantd de baza, intrérile comutatorului
telescopului in PLC-ul de siguranta in cabina si solenoidul de actionare ridicat sunt iesiri din PLC-ul de
siguranta al sasiului.

Toate PLC-urile de siguranta sunt conectate de CANbus.
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5. Timpul de rdspuns

Comutatoarele de repaus ale bratelor si ale telescopului sunt active in orice moment furnizand semnale
corecte in raport cu pozitia bratelor.

Timpul necesar pentru a dezactiva sistemul de suspensie atunci cand masina paraseste pozitia depozitata
nu va duce la o situatie nesigura.

6. Limitele de functionare (inclusiv conditiile de mediu);

Toate componentele cu viteza ridicata de actionare sunt evaluate la conditile de mediu acceptabile pentru
masind; consultati sectiunea 2.2.

7. Indicatii si alarme;

Ecranul cabinei va afisa o pictograma cu un utilaj ridicat pentru a arata ca Niftylift se afla sub controlul
interblocarii cu viteza mare a unitatii.

8. Mutarea si suspendarea functiilor de siguranta;

Nu este posibila suspendarea operarii interblocarii cu viteza mare a actionarii cu bratele ridicate sau cu
sectiunile telescopului extinse.

9. Moduri de control;

Interblocarea ridicata a vitezei de actionare nu are moduri de functionare controlabile de utilizator.

10. fntre;‘inere; Liste de verificare intretinere;
Va rugédm sa consultati manualul de service pentru toate informatiile de intretinere

o \Verificati functionarea corecta a comutatorului bratului si telescopului.

11. Usurinta accesibilitétii si inlocuirea pieselor interne;
Inlocuirea pieselor trebuie efectuatd numai de persoane instruite corespunzator si competente.

Daca piesele necesita inlocuire, inlocuiti elementele complete, cum ar fi comutatorul de sigurantd, PLC sau
blocul de supape hidraulice.

Nu incercati sa deschideti intrerupatoarele cu brate, decat pentru a verifica starea cablajului la comutatoare.
Nu incercati intretinerea componentelor hidraulice, adica s& inlocuiti garniturile sau componentele interne.

Se vor utiliza numai piese originale si furnizate de Niftylift.

12. Mijloace pentru detectarea usoard si sigura a defectiunilor tehnice;
Pentru a verifica functionarea sistemului de vitez& mare a actionarii.

1)  Asigurati-va ca Niftylift are un spatiu suficient in toate directiile pentru a conduce pe o distanta minima
pentru a verifica daca viteza ridicata de antrenare este corecta.

2)  Porniti Niftylift si selectati locatia de control a cabinei.

3)  Operati bratele cu consola din cabina si elevati legaturile bratelor suficient pentru a inlatura sectiunile
telescopice din zona de repaus astfel incat comutatorul de brate sa fie actionat.

4)  Eliberati usor declansatorul manetei si eliberati usor maneta in directia dorita prin utilizarea functiilor
de actionare fnainte si inapoi la randul sau.

Roméana /R0 — 10/18
Instruct iuni originale



oI T&Y Dispozitiv de ridicare a sarcinilor/Seria SP

Instructiuni de operare & siguranta

7)  Observati ca viteza functionarii unitatii nu este mai mare de 1 km/ h. Masina nu trebuie s& parcurga
mai mult de 10 metri in 28 de secunde.

8) Eliberati joystick-ul pentru a inceta operatiunile de conducere.

13.Informatii care explica cererile de utilizare relevante pentru categoria la care se face referire;

Nu este cazul.

14.Verificarea intervalelor de testare, dupa caz.

Verificati functionarea sistemului senzorului de inclinare care trebuie facut la inceputul fiecarui ciclu de
serviciu.

B4 SISTEM DE DETECTARE A SARCINII
Sistemul de detectare a sarcinii este proiectat pentru a satisface cerintele PLd in conformitate cu ISO
13849-1: 2015, conform cerintelor BS EN 280: 2013 + A1 2015
1.Limitele pieselor legate de siguranta la categoria selectata si orice excludere a erorilor;
Sistemul de detectare a sarcinii este intotdeauna activ. Sistemul de detectare a sarcinii utilizeaza o intrare
dintr-o singura celula de incarcare si transforma acel semnal in sistem cu doud canale utilizand un canal
principal si un canal redundant. Sarcina efectiva a cabinei este determinatd, iar in cazul unei suprasarcini,
alarma va suna si semnalul de iesire este pierdut.
Pierderea semnalului de iesire este transformata in doud semnale separate, unul dintre acestea fiind utilizat
pentru a izola iesirea canalului 1 (EN) si celalalt pentru a izola iesirea de canal 2. (ALM). Intretinerea si
verificarile de siguranta zilnice trebuie respectate.
La instalarea initiald, masina trebuie sa fie incarcaté cu zero pentru a permite functiei , Tara” sa inregistreze
conditia de neincarcare. O sarcina calibrata de test este apoi introdusé in cabind pentru a stabili limita
superioara. Respectarea corecta a valorii de referinta zero si sarcina de testare corecta trebuie luate pentru
a asigura functionarea corecta a sistemului de detectare a sarcinii. Utilizare necorespunzatoare
rezonabila.
2.Limitele SRP / CS si orice excludere a defectiunilor, pentru care, atunci cand este esential pentru
mentinerea categoriei sau categoriilor selectate si a performantei in materie de siguranta, trebuie s& se
ofere informatii adecvate (de exemplu, pentru modificare, intrefinere si reparafie) pentru a garanta
continuarea justificarii excluderii sau erorilor;
Nu alterati, modificati sau dezactivati in niciun fel comenzile, dispozitivele de siguranta, inter-blocajele sau
orice alta parte a masini.
intreginerea trebuie efectuatd numai de persoane instruite corespunzator si competente, care sunt
familiarizati cu toate modurile de functionare, viteza si caracteristicile acestui model.
3.Efectele abaterilor de la performanta specificata asupra functiei de siguranta;
Daca sistemul de detectare a sarcinii nu functioneaza asa cum este prevazut, este posibil ca Niftylift sa
intdmpine supraincarcari pentru care nu este evaluat.
In cazul in care Niftylift intalneste incarcaturi dincolo de evaluare, asa cum este specificat pe placa de serie,
produsul poate prezenta instabilitate.
Daca produsul devine instabil, deteriorarea Niftylift, a altor echipamente si proprietati, vatamarea sau
pierderea vietii operatorului si a persoanelor din jur poate fi un risc.
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4. Descrieri clare ale interfetelor SRP / CS si dispozitivelor de protectie;

Sistemul de control al momentului de incarcare cuprinde un dispozitiv primar ,senzorul de sarcind” si un
PLC, si dispozitive de protectie, de exemplu, robinetele de scurgere Master actionate cu solenoid.

Daca sistemul de detectare a sarcinii se va opri, va suna o alarma si va fi indicata clar o suprasarcina
vizuala la fiecare pozitie de operare. Sistemul nu se va reseta pana cand supraincarcarea nu a fost
eliminata.

5. Timpul de raspuns;

Sistemul de detectare a sarcinii este intotdeauna activ, aplicarea unei supraincarcari va fi detectata in patru
secunde pentru a asigura incarcari tranzitorii si forte de accelerare. Alarma si indicatia vizuala vor continua
sa sune atat timp cat aparatul este supraincarcat.

6. Limitele de functionare (inclusiv conditiile de mediu);

Toate componentele din sistemul de detectare a sarcinii sunt evaluate la conditiile de mediu acceptabile pentru utilaj;
A se vedea Sectiunea 2.2.

7. Indicatii si alarme;

Sistemul de detectare a supraincarcarii in cabin va provoca sunetul claxonului si va fi indicat prin lumina
de avertizare rosie de la baza si locatia cabinei.

8. Oprirea si suspendarea functiilor de siguranta;

in cazul detectarii suprasarcinii, alarma poate fi redusé prin reducerea sarcinii. Suspendarea functiei va
continua pana cand supraincarcarea a fost inlaturata in siguranta.

9. Moduri de control;

Sistemul de detectare a sarcinii nu are moduri de functionare controlabile de utilizator, decét prin utilizarea
instrumentului de calibrare.

10. fntretinere,' Liste de verificare intretinere;
Va rugam sa consultati manualul de service pentru informatii de intretinere

11. Usurinta accesibilitétii si inlocuirea pieselor interne;
Inlocuirea pieselor trebuie efectuatd numai de persoane instruite corespunzator si competente.

Daca piesele necesita inlocuire, inlocuiti piesele complete, cum ar fi senzorul de sarcina, PLC, PCB sau
blocul de supape hidraulice.

Nu incercati sa deschideti PCB-ul senzor de incarcare sau sa inlocuiti componentele furnizate la orice PCB.
Nu incercati intretinerea componentelor hidraulice, adica sa inlocuiti garniturile sau componentele interne.
Se vor utiliza numai piese originale si furnizate de Niftylift.
12. Mijloace pentru detectarea usoaré si sigura a defectiunilor tehnice;
Pentru a verifica functionarea sistemuluiui senzorului de sarcina

1. Porniti Niftylift si selectati locatia de control a bazei.

2. Permiteti circuitelor de alimentare sa treaca printr-un ciclu si asigurati-va ca masina este
pregatita pentru semnalul de comanda.

3. Apasati butonul verde de baza si observati cd masina este gata sa functioneze fara nici o sarcina
in cabina. (Utilajul functioneaza, debitul pompei este disponibil pentru functiile utilajului)

4. Selectati pozitia de control a cabinei si montati-o in cabina.
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Activati comenzile cabinei si apoi apasati butonul verde al cabinei sau comutatorul cu pedala
pentru a activa functiile utilajului. (Utilajul functioneaza, debitul pompei este disponibil pentru
functionarea masinii.)

Adaugati o sarcina suficienta in cabina pentru a depasi sarcina de lucru sigura. Observati ca
sistemul de supraincarcare a cabinei porneste alarma si opreste toate miscarile utilajului.

. Tndepérta‘gi supraincarcarea pana sub pragul pentru incércarea de lucru in conditii de siguranta si

observati ca controlul incarcarii in cabina se regleaza automat si restabileste toate functiile
utilajului.

Opriti Niftylift.

13. Informatii care explica cererile de utilizare relevante pentru categoria la care se face referire;

Nu este cazul.

14. Verificarea intervalelor de testare, dupd caz.

Verificati functionarea sistemului de detectare a sarcinii la inceputul fiecarui ciclu de serviciu.
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B5

NIVELAREA PLATFORMEI

Sistemul de nivelare a platformei este realizat conform cerintelor PLd in conformitate cu ISO 13849-1: 2015,
conform cerintelor BS EN 280: 2013 + A1 2015

1.Limitele pieselor legate de siguranta la categoria selectata si orice excludere a erorilor;

Sistemul de nivelare a platformei este intotdeauna activ. Sistemul utilizeaza o intrare de la senzorul de
inclinare a cabinei si compara citirea cu senzorul de miscare verticala. Daca se constata ca, cabina este in
afara +/- 10° de la nivelul sasiului, miscarea masinii este impiedicata prin oprirea motorului si a regulatorului
electric al motorului.

2.Limitele SRP / CS si orice excludere a defectiunilor, pentru care, atunci cand este esential pentru
mentinerea categoriei sau categoriilor selectate si a performantei in materie de sigurantd, trebuie s&
se ofere informatii adecvate (de exemplu, pentru modificare, intretinere si reparatie) pentru a garanta
continuarea justificarii excluderii sau erorilor;

intretinerea trebuie efectuata numai de persoane abilitate si instruite corespunzator.

3.Efectele abaterilor de la performanta specificata asupra functiei de siguranta;

Daca sistemul de nivelare al produsului nu functioneaz& asa cum este prevazut, nu poate fi mentinut
unghiul cabinei.

Daca unghiul cabinei nu este mentinut, exista un risc crescut de expulzare a sculelor si echipamentelor din
cabina.

In cazul in care operatorul sau alti ocupanti ai cabinei nu folosesc echipamentul de siguranta necesar,
acestia pot fi expulzati din cabina si pot apédrea vatamari grave sau deces.

4.Descrieri clare ale interfetelor SRP / CS si dispozitivelor de protectie;

Toate componentele din aceastd functie de sigurantd toate componentele sunt conectate via CANbus.
Senzorul de inclinare a cabinei este conectat la PLC-ul cabinei, senzorul de miscare verticala este conectat
la PLC-ul de la baza si ambele PLC-uri sunt conectate intre ele.

in functionare normald, cand bratul de ridicare este ridicat, bratele trebuie s& ramana la 5° de la nivelul
sasiului. Senzorul de unghi de ridicare va detecta unghiul bratului indiferent dac& unghiul se schimba sau
nu. Daca unghiul modifica nivelul

Daca vreo componentd a sistemului de nivelare devine deconectata, PLC-ul va presupune starea cea mai
neplacuta a acelei componente, de ex. daca senzorul cabinei este deconectat, PLC-ul va presupune ca,
cabina este in afara nivelului.

5.Timpul de raspuns

Senzorii de inclinare a cabinei si a sasiului sunt activi in mod continuu, monitorizandu-le unghiurile
respective.

Platforma custii nu va deveni niciodatd mai mare de +/- 10 ° in afara nivelului in ceea ce priveste nivelul
sasiului

6.Limitele de functionare (inclusiv conditiile de mediu);

Toate componentele din sistemul de nivelare a platformei sunt evaluate la conditile de mediu acceptabile
pentru utilaj; A se vedea Sectiunea 2.2.
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7.Indicatii si alarme;

Exista un avertisment vizual pe ecranul afisat daca sistemul de nivelare inregistreaza o valoare in afara +/-
5 grade a unghiului sasiului. Toate miscérile de antrenare si brat (cu exceptia nivelarii cabinei) vor inceta.

Dacé valoarea depaseste +/- 10 grade, o avertizare vizuala se va declansa si TOATE miscérile masinii vor
inceta.

8.0prirea si suspendarea functiilor de siguranta;
Functia de nivelare poate fi suspendata in oricare dintre urmatoarele conditii:
1) Butonul alb este activat.

2)  Panoul de control al cabinei este selectat, bratele sunt retrase si senzorul de inclinare a sasiului nu
este calibrat.

3)  Panoul auxiliar de control utilizat

9.Moduri de control;
Sistemul de nivelare are doua moduri de functionare

1)  Miscarile normale ale bratelor de ridicare determing sistemul sa ajusteze constant unghiul cabinei
pentru a-| mentine la nivel.

2) Reglare manuala pentru a tine cont de deriva a sistemului in timp.

10. fntre;‘inere; Liste de verificare intretinere;

Va rugadm sa consultati manualul de service pentru informatii de intretinere

11.Usurinta accesibilitatii si inlocuirea pieselor interne;
Inlocuirea pieselor trebuie efectuatd numai de persoane instruite corespunzator si competente.

Daca piesele necesita inlocuire, inlocuiti numai componentele complete, cum ar fi furtunurile, cilindrii
hidraulici sau retinerea sarcinii i peste supapa de supra centrare.

Nu incercati intretinerea componentelor hidraulice, adica sa inlocuiti garniturile sau componentele interne?

Se vor utiliza numai piese originale si furnizate de Niftylift.

12.Mijloace pentru detectarea usoard si sigurd a defectiunilor tehnice;

Ridicati bratele de ridicare si verificati daca ramane la nivel cabina. Tn cazul in care cabina nu ramane la
nivel, sistemul ar trebui s& fie deservit de persoane instruite care sunt extrem de familiarizati cu functia
sistemului.

13.Informatii care explica cererile de utilizare relevante pentru categoria la care se face referire;
Nu este cazul.
14. Verificarea intervalelor de testare, dupa caz.

Verificati functionarea sistemului de nivelare a cabinei la inceputul fiecarui ciclu de serviciu.
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B6

IMPIEDICAREA MISCARII CILINDRILOR DE RETINERE A SARCINII iN CAZ DE
AVARIE A CONDUCTEI

Sistemul de retinere a sarcinii este PL ¢ in conformitate cu ISO 13849-1: 2015, conform cerintelor BS EN
280: 2013 + A1 2015

1.Limitele pieselor legate de siguranta la categoria selectata si orice excludere a erorilor;

Sistemul de retinere a sarcinii este format dintr-un dispozitiv de retinere a sarcinii montat pe cilindru.
2.Limitele SRP / CS si orice excludere a defectiunilor, pentru care, atunci cand este esential pentru
mentinerea categoriei sau categoriilor selectate si a performantei in materie de sigurantd, trebuie s& se

ofere informatii adecvate (de exemplu, pentru modificare, intretinere si reparatie) pentru a garanta
continuarea justificarii excluderii sau erorilor;

Nu alterati, modificati sau dezactivati in niciun fel comenzile, dispozitivele de sigurantd, interblocajele sau
orice alta parte a masinii.

in cazul unei defectiuni a furtunului, asigurati-va ca existd un plan de recuperare care nu necesité miscarea
cilindrului afectat. O cale sigura de recuperare poate implica inlocuirea in-situ a furtunului defect, inainte de
a fi posibila miscarea ulterioara a utilajului.

Tntretinerea trebuie efectuata numai de persoane abilitate si instruite corespunzator.

3.Efectele abaterilor de la performanta specificata asupra functiei de siguranta;

in cazul in care sistemul de retinere a sarcinii produsului nu functioneaza asa cum este prevazut, in cazul in
care o conducta se defecteaza, bratele pot pierde dramatic presiunea si unghiul cabinei nu poate fi
mentinut.

Daca unghiul cabinei nu este mentinut, exista un risc crescut de expulzare a sculelor si echipamentelor din
cabina;

in cazul in care operatorul sau alti ocupanti ai cabinei nu folosesc echipamentul de sigurantd necesar,
acestia pot fi expulzati din cabina si pot aparea vatamari grave sau deces.

Exista un dispozitiv de retinere a incércaturii continut in ansamblul fiecarui cilindru de retinere a sarcinii,
astfel incat daca un furtun se defecteaza, pozitia cabinei este mentinuta pana cand operatorul poate fi
recuperat din cabina.

4.Descrieri clare ale interfetelor SRP / CS si dispozitivelor de protectie;

Sistemul de sustinere a sarcinii cuprinde un pilot actionat peste supapa de supra-centrare pe fiecare
cilindru de sustinere a sarcinii.

Deschiderea supapei de retinere a sarcinii depinde de aplicarea unei presiuni pilot in linia de coborére
pentru a cobori utilajul. Excesul de presiune, fie prin supraincarcare, fie prin expansiune termica, poate
induce o coborére peste pilotul central pana la indepéartarea excesului de presiune.

5. Timpul de rdspuns

Sistemul de retinere a sarcinii este un sistem hidraulic cu actiune directd, iar timpul de raspuns este
aproape instantaneu.
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6.Limitele de functionare (inclusiv conditiile de mediu);

Toate componentele din sistemul de retinere a sarcinii sunt evaluate la conditiile de mediu acceptabile pentru utilaj; A
se vedea Sectiunea 2.2.

7.Indlicatii si alarme,

Nu exista indicatori sau alarme care s& arate ca sistemul de retinere a sarcinii Niftylift functioneaza.

8.Mutarea si suspendarea functiilor de siguranta;

Nu este posibila suspendarea functionarii sistemului de retinere a sarcinii.

9.Moduri de control;
Sistemul de retinere a sarcinii are doua moduri de functionare

1) Miscarile normale ale bratelor determina sistemul sa regleze constant cilindri pentru a mentine pozitia
utilajului si mentinerea sarcinii.

2) Reglare manuala pentru recuperarea utilajului in conditii de urgenta.

10. fntre;‘inere; Liste de verificare intrefinere;

Va rugam sa consultati manualul de service pentru informatii de intretinere

11.Usurinta accesibilitatii si inlocuirea pieselor interne;
Inlocuirea pieselor trebuie efectuatd numai de persoane instruite corespunzator si competente.

Daca piesele necesita inlocuire, inlocuiti numai componentele complete, cum ar fi furtunurile, cilindrii
hidraulici sau retinerea sarcinii i peste supapa de supra centrare.

Nu incercati intretinerea componentelor hidraulice, adica s& inlocuiti garniturile sau componentele interne.

Se vor utiliza numai piese originale si furnizate de Niftylift.

12.Mijloace pentru detectarea usoard si sigurd a defectiunilor tehnice;

Nu este cazul.

13.Informatii care explica cererile de utilizare relevante pentru categoria la care se face referire;

Nu este cazul.

14.Verificarea intervalelor de testare, dupd caz.

Verificati functionarea sistemului de retinere a sarcinii la inceputul fiecarui ciclu de serviciu.
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B7

INTER-BLOCAREA COMENZILOR DE DEPLASARE

Blocarea comenzilor de deplasare este PLb in conformitate cu ISO 13849-1: 2015, conform cerintelor BS
EN 280: 2013 + A1 2015

1. Limitele pieselor legate de sigurantd la categoria selectatd si orice excludere a erorilor;

Interblocarea pentru a impiedica functionarea simultana a bratelor si a comenzilor de deplasare consta
dintr-un PLC care verifica toate controalele cabinei. Daca PLC-ul detecteaza o intrare atét de la o unitate
cét si la o functie de brat simultan, aceasta va permite conducerea si va preveni miscarea bratelor.
intretinerea si verificarile de siguranta zilnice trebuie respectate.

2. Limitele SRP / CS si orice excludere a defectiunilor, pentru care, atunci cand este esential pentru
mentinerea categoriei sau cateqoriilor selectate si a performantei in materie de siguranta, trebuie s& se
ofere informatii adecvate (de exemplu, pentru modificare, intretinere si reparatie) pentru a garanta
continuarea justificarii excluderii sau erorilor;

Nu alterati, modificati sau dezactivati in niciun fel comenzile, dispozitivele de sigurantd, inter-blocajele sau
orice alta parte a masinii.

intretinerea trebuie efectuatd numai de persoane instruite corespunzator si competente, care sunt
familiarizati cu toate modurile de functionare, viteza si caracteristicile acestui model.

3. Efectele abaterilor de la performanta specificatd asupra functiei de siguranta;

Daca interblocarea comenzilor de deplasare nu functioneaza asa cum este prevazutd, este posibil ca
Niftylift s& permitd moduri de functionare care il fac potential periculos.

Daca comenzile nu raman independente in functionarea lor, deteriorarea Niftylift, alte echipamente si
proprietati, vatamarea sau pierderea de viata a operatorului si a persoanelor din jur pot fi un risc.

4. Descrieri clare ale interfetelor SRP / CS si dispozitivelor de protectie;
Interblocarea comenzilor de deplasare este formata din paletele de brat, maneta de manevrare si PLC.

in cazul in care orice componenta a fost deconectatd, masina ar impiedica orice miscare, cu exceptia
cazului in care se utilizeaza alimentarea auxiliara.

5. Timpul de raspuns
Pierderea functiilor de brat se face imediat dupa selectarea unei functii de conducere sau directie.

6. Limitele de functionare (inclusiv conditiile de mediu);

Toate componentele din sistemul de interblocare a controlului deplasérii sunt evaluate la conditile de mediu
acceptabile pentru masina; A se vedea Sectiunea 2.2

7. Indicatii si alarme;

Nu sunt.

8. Oprirea si suspendarea functiilor de siguranta;
Nu sunt.

9. Moduri de control;

Sunt disponibile fie moduri de actionare sau a bratelor.
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10. Intretinere; Liste de verificare intrefinere;
Intretinerea normala
o Verificarea vizuala a tuturor manetelor, inclusiv legaturile mecanice de la manete la bobinele de supapa.
o Asigurati functionarea lina si neintrerupta a comenzilor de conducere.

o Verificati pierderea functiilor pentru toate miscarile de brat cu functile de antrenare a masinii sunt
actionate si mentinute la un capat de deplasare. Nu trebuie s fie disponibile functiile bratelor daca este
actionata vreo functie de actionare. Repetati dispozitivul de actionare, dar atunci cand faceti acest
lucru, fiti constienti de posibilitatea ca masina s& se deplaseze pe masura ce functiile de control sunt
verificate. Aceasta trebuie efectuata intr-o zona libera, deschisa.

11. Usurinta accesibilitétii si inlocuirea pieselor interne;
Inlocuirea pieselor trebuie efectuatd numai de persoane instruite corespunzator si competente.
Se vor utiliza numai piese originale si furnizate de Niftylift.
12. Mijloace pentru detectarea usoaré si sigurd a defectiunilor tehnice;
Pentru a verifica functionarea interblocarii controlului de deplasare
1. Porniti Niftylift si selectati locatia de control a cabinei.

2. Permiteti circuitelor de alimentare sa treaca printr-un ciclu si asigurati-va ca masina este pregatita
pentru semnalul de comanda.

3. Apasati butonul verde de baza si actionati o functie de brat pentru a ridica.
4. Tn acelasi timp, actionati declansatorul si conduceti rotile de antrenare intr-o directie sau in cealalts

5. Observati ca functia de control a bratului este pierdutad si nu se intoarce pana la eliberarea manetei
de directie.

6. Intr-0 zona liberd, repetati pentru o functie de conducere inainte/conducere inapoi in timp ce se
opereaza o comanda de crestere a bratului.

7. Observati ca functia de control a bratului este pierduta si nu revine pana cand este eliberatd maneta
de antrenare.

8. Opriti Niftylift.
13. Informatii care explica cererile de utilizare relevante pentru categoria la care se face referire;
Nu este cazul.
14. Verificarea intervalelor de testare, dupa caz.

Verificati functionarea interblocarii controlului de deplasare care trebuie facuta la fiecare interval de serviciu.
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B8

SISTEM DE OPRIRE DE URGENTA

Sistemul de oprire de urgenta este PLc in conformitate cu BS EN 1SO 13849: 2015, conform cerintelor BS
EN 280: 2013 + A1 2015.

1.Limitele pieselor legate de siguranta la categoria selectata si orice excludere a erorilor;

Opririle de urgentd sunt situate atat in cabina cat si in panourile de control ale bazei. Ele constau in
contacte normal deschise si normal inchise, care sunt conectate mecanic. Arhitectura cu doua canale
foloseste antivalenta pentru a facilita verificarea erorilor si diagnosticarea. Daca este apasat un E-stop,
toatd miscarea masinii este oprita si miscarea suplimentara este impiedicata.

Daca E-Stop la platforma de lucru este apasat, atunci operatorul la sol trebuie sa inlocuiasca E-stop
comuténd la comenzile de baza si folosind functionarea normala a masinii pentru a cobori bratele. Daca
operatorul din cabina respinge miscarea bratului sau intentiile operatorului de control la sol, atunci E-Stop-ul
din cabina este eliberat si apasat din nou va opri orice miscare a masinii. Daca este apasat E-Stop de la
baza, poate fi de asemeni inlocuita si de comenzile cabinei, dacad comutatorul de cheie este selectat pe
cabina.

Utilizare necorespunzatoare rezonabila.

2.Limitele SRP / CS si orice excludere a defectiunilor, pentru care, atunci cand este esential pentru
mentinerea categoriei sau categoriilor selectate si a performantei in materie de sigurantd, trebuie s& se
ofere informatii adecvate (de exemplu, pentru modificare, intretinere si reparatie) pentru a garanta
continuarea justificarii excluderii sau erorilor;

Nu alterati, modificati sau dezactivati in niciun fel comenzile, dispozitivele de sigurantd, inter-blocajele sau
orice alta parte a masinii.

Tntretinerea trebuie efectuatd numai de persoane instruite corespunzator si competente, care sunt
familiarizati cu toate modurile de functionare, viteza si caracteristicile acestui model.

3.Efectele abaterilor de la performanta specificata asupra functiei de siguranta;

Daca sistemul de oprire de urgentd nu functioneaza asa cum este prevazut, este posibil ca Niftylift s&
functioneze la apasarea butonului E-stop.

Daca produsul se misca pe neasteptate sau nu impiedica miscarea atunci cand apare o situatie de urgenta,
deteriorarea Niftylift-ului, a altor echipamente si proprietati, vatamarea sau pierderea vietii operatorului si a
persoanelor din jur poate fi un risc.

4. Descrieri clare ale interfetelor SRP / CS si dispozitivelor de protectie;

Sistemul de oprire de urgenta este format din doua butoane de oprire de urgenta, un PLC si doua relee
care opresc PLC-ul motorului si controlerul motorului electric.

Daca sistemul E-stop este activat, sistemul nu se va reseta pana cand butonul nu este eliberat.

5. Timpul de raspuns;
Operarea opririi de urgenta este imediata
6. Limitele de functionare (inclusiv conditiile de mediu);

Toate componentele din sistemele de oprire de urgenta sunt evaluate la conditile de mediu acceptabile pentru
masing; vezi Sectiunea 2.2.
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7. Indlicatii si alarme;

Cand este activat, butonul de oprire de urgentd ramane vizual in pozitie operata. in plus, pe ecranul
afisajului va apérea o imagine care arata care butonul de urgenta a fost activat impreund cu un sunet sonor.

8. Mutarea si suspendarea functiilor de siguranta;

Daca butonul de urgenta din cabina este activat, operatorul de la baza poate inlocui aceast buton de
urgenta schimband locatia de comanda la baza cu ajutorul comutatorului de chei situat la baza. Operatorul
cabinei poate elibera apoi butonul de urgenta si il poate actiona din nou pentru a dezactiva functiile de
actionare si a bratului. In plus,

daca butonul de urgenta de la baza a fost activat, acesta poate fi anulat prin rotirea comutatorului de chei
de la baza cabinei si actionarea butonului verde sau a comutatorului de mers.

9. Moduri de control;

Sistemul de oprire de urgenta nu are moduri de functionare controlabile de utilizator.

10. I"ntre,tinere; Liste de verificare intretinere;

Va rugam sa consultati manualul de service pentru informatii de intretinere

11. Usurinta accesibilitatii si inlocuirea pieselor interne;

inlocuirea pieselor trebuie efectuatd numai de persoane instruite corespunzator si competente.

Daca piesele necesita inlocuire, inlocuiti piesele complete, cum ar fi blocurile de contact, PLC sau blocul de
supape hidraulice.

Nu incercati sa deschideti PLC-ul de baz& principal sau sa inlocuiti componentele furnizate la orice PCB.

Nu incercati intretinerea componentelor hidraulice, adica sa inlocuiti garniturile sau componentele interne.

Se vor utiliza numai piese originale si furnizate de Niftylift.

12. Mijloace pentru detectarea usoaré si sigura a defectiunilor tehnice;

Pentru a verifica functionarea sistemului de oprire de urgenta

1.
2.

8.

Porniti Niftylift si selectati locatia de control a bazei.

Permiteti circuitelor de alimentare sa treacd printr-un ciclu si asigurati-va ca masina este
pregatita pentru semnalul de comanda.

Apasati butonul verde de baza si observati ca masina este gata sa functioneze fara nici o sarcina
in cabina. (Utilajul functioneaza, debitul pompei este disponibil pentru functiile utilajului)

Selectati pozitia de control a cabinei si montati-o in cabina.

Activati comenzile cabinei si apoi apasati butonul verde al cabinei sau comutatorul cu pedala
pentru a activa functiile utilajului. (Utilajul functioneaza, debitul pompei este disponibil pentru
functionarea masinii.)

Apasati butonul de oprire de urgenta din cabina. Apasati butonul verde sau comutatorul cu
pedala si observati ca miscarile utilajului au fost oprite.

Eliberati butonul de oprire de urgenta in cabing, comutati comenzile la baza si repetati butonul de
oprire de urgenta de baza.

Opriti Niftylift.

13. Informatii care explica cererile de utilizare relevante pentru categoria la care se face referire;

Nu este cazul.
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B9

14. Verificarea intervalelor de testare, dupa caz.

Verificati functionarea sistemului de oprire de urgenta care trebuie facut la inceputul fiecarui ciclu de
serviciu.

SiOPS

Sistemul de prevenire a operatiunii sustinute (SIOPS) este proiectat pentru a satisface cerintele PLd in
conformitate cu BS EN ISO 13849-1: 2015.

1.Limitele pieselor legate de siguranta la categoria selectata si orice excludere a erorilor;

SIiOPS este intotdeauna activ. Intrarea este cu doua canale, folosind patru intrerupatoare magnetice
conectate la partea inferioara a consolei cabinei. Daca consola este impinsa in jos cu o forta suficientd de o
parte si de alta, comutatoarele se vor indeparta de magnetii lor si vor face sau vor rupe circuitele
respective. PLC-ul va detecta schimbarea de stare si va preveni deplasarea ulterioara a masinii.

intretinerea si verificarile de siguranta zilnice trebuie respectate.

2.Limitele SRP / CS si orice excludere a defectiunilor, pentru care, atunci cand este esential pentru
mentinerea categoriei sau categoriilor selectate si a performantei in materie de sigurantd, trebuie s& se
ofere informatii adecvate (de exemplu, pentru modificare, intretinere si reparatie) pentru a garanta
continuarea justificarii excluderii sau erorilor;

Nu alterati, modificati sau dezactivati in niciun fel comenzile, dispozitivele de sigurantd, inter-blocajele sau
orice alta parte a masinii.

Tntretinerea trebuie efectuatd numai de persoane instruite corespunzator si competente, care sunt
familiarizati cu toate modurile de functionare, viteza si caracteristicile acestui model.

3.Efectele abaterilor de la performanta specificata asupra functiei de siguranta;

Daca SiOPS nu functioneaza asa cum este prevazut, este posibil ca operatorul sau operatorii sa poata,
dacé este apasata consola cabinei, sa actioneze involuntar comenzile care se ataseaza in continuare.

Daca operatorul sau operatorii se confruntd cu o incércare pe termen lung, acestia pot fi supusi unor
vatamari grave sau pierderi de viata.

4. Descrieri clare ale interfetelor SRP / CS si dispozitivelor de protectie;

SiOPS cuprinde un dispozitiv primar ,intrerupatoare de consold” si un PLC si doua relee de siguranta care
reduc puterea PLC-ului motorului si controlerului electric al motorului.

Daca se declanseaza SiOPS, miscarea masinii se va opri si orice miscare suplimentara este impiedicata,
pentru a evita orice pericol.

5. Timpul de raspuns;
Sistemul SIOPS este intotdeauna activ cand masina este in functiune.

6. Limitele de functionare (inclusiv conditiile de mediu);

Toate componentele din cadrul SiIOPS sunt evaluate la conditile de mediu acceptabile pentru utilaj; A se vedea
Sectiunea 2.2.
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7. Indlicatii si alarme;

Actiunea SiOPS va face sa sune claxonul si va fi indicatd de lumina de avertizare albastra situata pe
cabina. Tn plus, pe ecranul afisajului va aparea un simbol de avertizare SiOPS. In cazul detectarii SIOPS,
alarma poate fi redusa prin reducerea sarcinii din fata consolei cabinei. Suspendarea functiei va continua
péna la eliberarea butonului verde.

8. Oprirea si suspendarea functiilor de siguranté;

In cazul detectarii SIOPS, alarma poate fi redusd prin reducerea sarcinii din fata consolei cabinei
Suspendarea functiei va continua pana la eliberarea butonului verde.

9. Moduri de control;

Sistemul SiOPS nu are moduri de functionare controlabile de utilizator, altfel decét atunci cand un operator
activeaza sistemul SiOPS.

10. Intretinere; Liste de verificare intrefinere;

Va rugam sa consultati manualul de service pentru informatii de intretinere

11. Usurinta accesibilitétii si inlocuirea pieselor interne;

Inlocuirea pieselor trebuie efectuatd numai de persoane instruite corespunzator si competente.

Daca piesele necesita inlocuire, inlocuiti componente complete, cum ar fi comutatorul de intrare, PLC, PCB.
Nu incercati sa deschideti PLC-ul sau sa inlocuiti componentele furnizate la orice PCB.

Nu incercati intretinerea componentelor hidraulice, adica sa inlocuiti garniturile sau componentele interne.
Se vor utiliza numai piese originale si furnizate de Niftylift.
12. Mijloace pentru detectarea usoaré si sigurd a defectiunilor tehnice;
Pentru a verifica functionarea sistemului SIOPS
1. Porniti Niftylift si selectati locatia de control a cabinei.

2. Permiteti circuitelor de alimentare sa treaca printr-un ciclu si asigurati-va ca masina este
pregatita pentru semnalul de comanda.

3. Apésati comutatorul cu pedala al cabinei sau butonul verde al cabinei si actionati functiile
utilajului din cabina (Masina ruleaza, debitul pompei este disponibil pentru functiile utilajului).

4. Tn timp ce actionati masina de la comutatorul de picior din cabina sau butonul verde al cabinei,
aplicati presiune pe consola cabinei si observati ca functiile nu mai functioneaza. Odata cu
presiunea aplicata pe consola cabinei, atat butonul verde din cabina cat si butoanele verzi de
baza ar trebui sa lumineze intermitent.

5. Aplicati presiune pe consola cabinei timp de 15 secunde si mentineti presiunea. Observati ca
sunetul claxonului si indicatorul luminos albastru clipeste.

6. Mentineti presiunea pe consola si verificati daca functiile de brat si de actionare ale masinii nu
sunt disponibile. Mentineti presiunea asupra consolei cabinei si eliberati butonul verde al cabinei.
Apasati din nou butonul verde al cabinei pentru a verifica functionalitatea de inlocuire a SIOPS
de la controalele cabinei. Functile masinii vor revenii si conducerea trebuie s& raména
dezactivata.

7. Apasati butonul verde de la baza in timp ce mentineti presiunea pe consola cabinei, pentru a
verifica functionalitatea de inlocuire a SiOPS de la comenzile de la baza. Repetati pasii 4, 5 si 6
cu un al doilea operator, selectati statia de control de baza. . Functiile masinii vor reveni (Masina
ruleaza, debitul pompei este disponibil pentru functionarea masinii.)
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8. Eliminati presiunea din consola cabinei si veti observa ca butoanele verzi intermitente, claxonul si
lumina de avertizare albastra ar trebui sa se opreasca. Functionarea normala a bratelor si a

conducerii vor fi returnate.
9. Opriti Niftylift.
13. Informatii care explica cererile de utilizare relevante pentru categoria la care se face referire;
Nu este cazul.
14. Verificarea intervalelor de testare, dupa caz.
Verificati functionarea sistemului SiIOPS care trebuie facut la inceputul fiecarui ciclu de serviciu.

15. Teste de proba

Acest sistem cu doud canale trebuie sa fie testat cu probe pentru a identifica defectiuni ne-revelate la
fiecare sase luni, de cétre o persoana competenta cu experienta corespunzatoare in securitate.
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B10 SISTEMUL DE INLOCUIRE AUXILIARA
Sistemul auxiliar de inlocuire este proiectat pentru a satisface cerintele PLd in conformitate cu BS EN ISO
13849-1: 2015.
1.Limitele pieselor legate de siguranta la categoria selectata si orice excludere a erorilor;

Sistemul auxiliar se activeaza atunci cand butonul alb este apésat in pozitiile de control ale cabinei sau ale
bazei sau cand comutatorul cheie auxiliar este utilizat la baza atunci cand nu exista curent. Butoanele albe
utilizeaza o arhitectura cu doua canale si pot fi utilizate in orice moment cand masina este utilizare. Cand
apasati, butoanele albe vor alimenta pompa auxiliard. Comutatorul cheie auxiliar poate fi utilizat atunci cand
masina nu are putere sa alimenteze direct pompa auxiliara.

Pompa auxiliara va trece peste toate functile de siguranta, de ex. detectarea incarcérii, nivelarea,
inclinarea, SiOPS si E-Stop si va activa doar o functie de brat simultan si nu va activa conducerea.

Intretinerea si verificarile de siguranta zilnice trebuie respectate.

2.Limitele SRP / CS si orice excludere a defectiunilor, pentru care, atunci cand este esential pentru
mentinerea categoriei sau cateqoriilor selectate si a performantei in materie de sigurantd, trebuie s& se
ofere informatii adecvate (de exemplu, pentru modificare, intretinere si reparatie) pentru a garanta
continuarea justificarii excluderii sau erorilor;

Nu alterati, modificati sau dezactivati in niciun fel comenzile, dispozitivele de siguranta, inter-blocajele sau
orice alta parte a masinii.

Tntretinerea trebuie efectuatd numai de persoane instruite corespunzator si competente, care sunt
familiarizati cu toate modurile de functionare, viteza si caracteristicile acestui model.

3.Efectele abaterilor de la performanta specificata asupra functiei de siguranta;

Daca sistemul de inlocuire auxiliard nu functioneaza asa cum este prevazut, este posibil ca operatorul sau
operatorii sa fie blocati daca o functie de siguranta se declanseaza si nu poate fi inversata.

Este periculos pentru operatori sa fie blocati fara controlul masinii pentru orice perioada de timp.
4. Descrieri clare ale interfetelor SRP / CS si dispozitivelor de protectie;

Sistemul auxiliar este format din doua butoane albe cu doua canale albe, un comutator cu cheie cu doua
canale, PLC si doud relee care opresc puterea PLC-ului motorului si controlerului electric al motorului.

Daca se apasa butonul alb si se declanseaza sistemul auxiliar, pompa auxiliara se va alimenta si miscarea
bratului masinii va fi disponibild, permitand o singurd miscare de brat la un moment dat.

5. Timpul de raspuns;
Sistemul auxiliar de inlocuire este intotdeauna disponibil atunci cdnd masina este in utilizare.
6. Limitele de functionare (inclusiv conditiile de mediu);

Toate componentele din sistemul de inlocuire auxiliara sunt evaluate la conditiile de mediu acceptabile pentru masina;
vezi Sectiunea 2.2.

7. Indlicatii si alarme;
Nu este cazul.
8. Oprirea si suspendarea functiilor de siguranta;

Nu este cazul.
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9. Moduri de control;

Sistemul auxiliar de inlocuire nu are moduri de functionare controlabile de cétre utilizator, decat atunci cand
un operator activeaza sistemul.

10. Intretinere; Liste de verificare intrefinere;

Va rugédm sa consultati manualul de service pentru informatii de intretinere.

11. Usurinta accesibilitétii si inlocuirea pieselor interne;

Tnlocuirea pieselor trebuie efectuatd numai de persoane instruite corespunzator si competente.

Daca piesele necesita inlocuire, inlocuiti componente complete, cum ar fi comutatorul de intrare, PLC, PCB.
Nu incercati sa deschideti PLC-ul sau sa inlocuiti componentele furnizate la orice PCB.

Nu incercati intretinerea componentelor hidraulice, adica s& inlocuiti garniturile sau componentele interne.
Se vor utiliza numai piese originale si furnizate de Niftylift.
12. Mijloace pentru detectarea usoaré si sigurd a defectiunilor tehnice;
Pentru a verifica functionarea sistemului de inlocuire auxiliara
1. Porniti Niftylift si selectati locatia de control a cabinei.

2. Permiteti circuitelor de alimentare sa treaca printr-un ciclu si asigurati-va ca masina este
pregatita pentru semnalul de comanda.

3. Apasati comutatorul de picior din cabina sau butonul verde din cabina si actionati functiile masinii
din cabina ridicand usor platforma. (Masina ruleaza, debitul pompei este disponibil pentru
functiile utilajului).

4. Apasati si mentineti apasat butonul alb din cabina si actionati functiile masinii din cabina. (Masina
functioneaza, debitul pompei este disponibil pentru functiile bratului masinii)

5. Opriti Niftylift.
13. Informatii care explica cererile de utilizare relevante pentru categoria la care se face referire;
Nu este cazul.
14. Verificarea intervalelor de testare, dupd caz.
Verificati functionarea sistemului de inlocuire auxiliara la inceputul fiecarui ciclu de serviciu.
15. Teste de proba

Acest sistem trebuie sa fie testat de proba pentru a identifica defectiunile ne-revelate la fiecare sase luni de
catre o persoana competenta cu experienta adecvata in functiile de siguranta.
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